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Contetido do Manual

Produto:
Transmissor de temperatura TRV 5-60

Primeira edigéo:
BAN 850030-00/01-2020cm

Documentos aplicaveis:

m  BAN Sensor de temperatura TRG 5-6x

® BAN Unidade de controlo de seguranga URS 6x

0s manuais de instrugbes atuais encontram-se na nossa pagina de Internet:
http://www.gestra.com/documents/brochures.html

© Gopyright

Reservamo-nos todos os direitos de autor para a presente documentagéo. Ndo é permitida uma utilizacao
inadequada, especialmente a reproducao e transmisséao a terceiros. Aplicam-se as Condicoes Gerais de
Venda da GESTRA AG.

Ambito de fornecimento/contetido da embalagem

1 x transmissor de temperatura TRV 5-60

1 x manual de instrugdes

1 x kit de montagem (pré-montado)

4 x parafusos de fixacdo M6 x 30 mm, 8 x arruelas M6; 4 x porcas M6

Acessorios
m 1 x conector M12 bus CAN, 5 polos, codificagdo A, com resisténcia de terminagdo 120 Q
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Aplicacao deste manual

Este manual de instrucoes descreve a utilizagdo adequada do transmissor de temperatura TRV 5-60.

0 manual destina-se a pessoas que integrem este equipamento em sistemas de controlo, montagem,
colocacao em funcionamento, operagdo, manutengao e eliminacio destes aparelhos. Todas as pessoas
que realizem as tarefas mencionadas tém de ter lido o presente manual de instrugdes e compreendido o
seu contetido.

m  Ler o presente manual na integra e seguir todas as indicagoes.

m  Ler também as instrugdes de utilizagao dos acessorios, se existirem.

= 0 manual de instrugdes faz parte do aparelho. Guardar o manual num local de facil acesso.

Disponibilidade do presente manual de instrugées

m Assegurar que o presente manual de instrugdes esta sempre acessivel ao operador.

m  Entregar o manual de instrugdes junto com o mesmo, se o aparelho for transmitido a terceiros ou
vendido.

Representacdes e simbolos utilizados

1. Acoes a realizar
2,

m |jstas
& Subpontos de listas

O Legendas de figuras

Informagoes
adicionais

Ler 0 manual de instrugoes
correspondente

Simbolos de perigo no presente manual de instrucoes

A Ponto de perigo/situacao perigosa

A Perigo de vida devido a choque elétrico
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Adverténcias

A PERIGO

Aviso de situaces perigosas que podem provocar a morte ou ferimentos graves.

Aviso de situaces perigosas que podem potencialmente provocar a morte ou ferimentos graves.

/\ CUIDADO

Aviso de situacoes que podem provocar ferimentos ligeiros a moderados.

/\ ATENGAO

Aviso de situagdes que podem provocar danos materiais ou ambientais.
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Termos técnicos/abreviaturas

Neste ponto clarificamos algumas abreviaturas e termos técnicos etc., que sdo utilizados neste manual.

IEC 61508

A norma internacional IEC 61508 descreve tanto o tipo de avaliagéo de riscos como as medidas para a
configuragéo das fungdes de seguranga correspondentes.

SIL (Safety Integrity Level)

Os niveis de integridade de seguranca SIL 1 a 4 permitem quantificar a redugao de riscos. SIL 4 represen-
ta o nivel maximo de redugéo de riscos. A base para a definigao, verificagéo e para o funcionamento de
sistemas técnicos de seguranga é dada pela norma internacional IEC 61508.

Bus CAN (Controller Area Network-Bus)

Padrao de transmissdo de dados e interface para ligagdo de aparelhos eletronicos, sensores e sistemas
de comando. Os dados podem ser enviados ou recebidos.

TRG .. /TRV .. /URS .. /URB .. /etc.
Designacoes de aparelhos e tipos da GESTRA AG, ver pagina 9.

SELV (Safety Extra Low Voltage)
Baixa tensdo de seguranga
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Utilizacao adequada

0 transmissor de temperatura TRV 5-60 pode ser utilizado em combinagdo com os sensores de tempe-
ratura TRG 5-63, TRG 5-64, TRG 5-65, TRG 5-66, TRG 5-67 e TRG 5-68 apenas para limitar temperaturas
excessivas.

0 transmissor de temperatura pode ser utilizado como:
= Monitor/limitador da temperatura de seguranga em combinagéo com um sensor de temperatura
TRG 5-6x € as unidades de controlo de seguranca URS 60, URS 61.

Os limitadores ou monitores da temperatura de seguranca desligam o aquecimento quando a
temperatura maxima admissivel ¢ atingida. Modo de atuagao TIPO 2.BKP (+JV, com bloqueio externo)
conforme a norma EN 60730-1.

m  Avisualizagdo e operagdo ocorrem opcionalmente através do aparelho de comando URB 60 ou
SPECTORCcontrol.

Diretivas e normas aplicadas

0 transmissor de temperatura TRV 5-60 foi verificado e homologado para a utilizagdo no &mbito das
seguintes diretivas e normas:

Diretivas:

m  Diretiva 2014/68/EU Diretiva EU relativa aos equipamentos sob pressao -
Peca de equipamento com fungdo de seguranca

m  Diretiva 2014/35/EU Diretiva relativa a baixa tensao

m Diretiva 2014/30/EU Diretiva relativa a compatibilidade eletromagnética

m  Diretiva 2011/65/EU Diretiva RoHS Il

Normas:

= EN 12953-09 Caldeiras de tubos de fumo, requisitos aplicaveis aos limitadores

m EN 12952-11 Caldeiras de tubos de &gua, requisitos aplicaveis aos limitadores

m EN 14597 Equipamentos de regulacdo e limitadores de temperatura para
sistemas geradores de calor

m EN60730-1 Dispositivos automaticos de comando elétrico - Parte 1:
Requisitos gerais

m EN 61508 Seguranca funcional de sistemas eletronicos
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Utilizacao adequada

Componentes de sistema permitidos, em funcao do nivel de integridade de seguranca exigido

Com base na diretiva EU relativa aos equipamentos sob pressao e nas normas EN12952, EN12953,
EN14597, EN 61508, o transmissor de temperatura pode ser operado com o0s seguintes componentes de
sistema, em fungdo do nivel de integridade de seguranca exigido.

Sensor de temperatura

Unidade de controlo
de seguranga como

Unidade de comando

limitador de
temperatura
TRG 5-63
TRG 5-64 URB 60
SIL3
TRG 5-65 URS 60 SPECTOR
segundo } control
EN 61508 TRG 5-66 URS 61
TRG 5-67
TRG 5-68
Fig. 1

Legenda da fig. 1:
TRG = Sensor de temperatura

URS = Unidade de controlo de seguranga SPECTORconnect

URB = Unidade de comando e visualizagdo

Para garantir uma utilizagéo adequada em cada aplicacéo, é necessario ler também o manual
de instrugbes dos componentes de sistema utilizados.

m  (Os manuais de instrugdes atuais para os componentes de sistema mencionados na fig. 1
encontram-se na nossa pdagina de Internet:

http://www.gestra.com/documents/brochures.html
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Utilizacao inadequada

A No caso de utilizacao dos aparelhos em atmosferas potencialmente explosivas existe
perigo de vida devido a explosao.

0 aparelho ndo pode ser utilizado em atmosferas potencialmente explosivas.

A 0 transmissor de temperatura TRV 5-60 nao foi construido para a utilizagdo em embarca-
coes.

A Um aparelho que ndo tenha placa de caracteristicas nao pode ser colocado em funciona-
mento.

A placa indica as caracteristicas técnicas do aparelho.

Instrucoes basicas de seguranca

A Em trabalhos em sistemas elétricos existe perigo de vida devido a choque elétrico.

m  Desligar sempre o sistema da corrente antes de realizar os trabalhos de ligagao.
m  \Verificar se o sistema esta isento de tensao antes de iniciar os trabalhos.

Uma reparacéo do aparelho implica a perda de seguranca do sistema.
=m0 transmissor de temperatura TRV 5-60 s6 pode ser reparado pelo fabricante GESTRA AG.
m  Substitua aparelhos defeituosos apenas por um aparelho do mesmo tipo da GESTRA AG.
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Qualificacao do pessoal

Atividades Pessoal

Integracdo em tecnologias de controlo | Técnicos qualificados Projeto de sistemas

0 aparelho é uma peca de equipamento com
fungéo de seguranca (diretiva CE

relativa a equipamentos sob pressdo) e a
Técnicos qualificados sua montagem, ligacéo elétrica e colocagéo
em funcionamento s6 podem ser realizadas
por pessoal qualificado e que tenha recebido
formacéo.

Montagem/ligacéo elétrica/
colocagé@o em funcionamento

Funcionamento Operadores de caldeira Pessoal treinado pela entidade exploradora.

0s trabalhos de manutenc@o e configura-
¢do s0 podem ser realizados por pessoal

Trabalhos de manutengao Técnicos qualificados qualificado e que tenha recebido formagao
especial.

Trabalhos de configuragéo Técnicos qualificados Pessoas tnimadas ela entidade exploradora
para pressdo e temperatura.

Fig. 2

Observacoes relativas a responsabilidade do produto

Como fabricante ndo assumimos qualquer responsabilidade por danos que ocorram caso o0s aparelhos ndo
sejam corretamente utilizados.
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Seguranca funcional - Nivel Integridade e seguranca (SIL)

0 transmissor de temperatura TRV 5-60 é adequado para ser utilizado juntamente com a unidade de
controlo de seguranca URS 60, URS 61 em funcdes de seguranca até SIL 3.

E um elemento de um circuito elétrico de seguranca até SIL 3 conforme a norma EN 61508 no sistema
SPECTORconnect e pode enviar informagdes de alarme.

As combinagdes com 0s acessorios correspondem a um subsistema do tipo B. A indicagao seguinte dos
parametros técnicos de seguranca na Fig. 4 diz respeito ao transmissor de temperatura TRV 5-60 com o
sensor de temperatura TRG 5-6x.

Distribuicado das taxas de falha da funcdo de seguranga (paragem Tmax)

] 1

1 1

1 1

1| TRG5-6x || s;?evmi ?I(e ' canopen | URSEO, || Circuito elétrico de
! | Sensor Pt 100 - ! P URS 61 seguranca Queimador
! trénico !

: :

Fig. 3

A interface CANopen foi concebida como Black Channel e pode ser desconsiderada no célculo devido a
baixa taxa de falha de < 1FIT.

Verificagao regular da funcéao de seguranca

0 funcionamento do transmissor de temperatura deve ser controlado, pelo menos, uma vez por ano
ultrapassando o valor limite ajustado (T1 = 1 ano), ver pagina 29 e 37.
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Caracteristicas de fiabilidade conforme a norma EN 61508

Descricao | Valores caracteristicos

Nivel de integridade de seguranga SIL3
Arquitetura 1001

Tipo de aparelho Tipo B
Toleréncia a erros do hardware HFT =0

Taxa de falha total para falhas perigosas desconhecidas Apu<20*10°1/h
Taxa de falha total para falhas perigosas conhecidas App < 5000 * 109 1/h
Percentagem de falhas ndo perigosas SFF > 99,0 %
Intervalo de verificacéo T1=1ano
Probabilidade de uma falha perigosa com solicitagao PFD < 20,0 * 10%
Taxg de cobertura do diagnégtico. Percentagem de erros DC > 99,0 %
perigosos descobertos atraves de um teste.

Tempo médio até ocorréncia de uma falha MTTFp >30a
Intervalo de diagnéstico T2 =1 hora
Performance Level (conforme ISO 13849) PL=d
Probabilidade de falha por hora PFH < 20,0 *10° 1/h
Temperatura ambiente como base de calculo Tu=60°C

Tempo médio de reparagao

MTTR = 0 (nenhuma reparacéo)

Percentagem de falhas comuns perigosas ndo conhecidas

beta=2%

Percentagem de falhas comuns perigosas conhecidas

betad=1%

Fig. 4
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Funcionamento

Ao transmissor de temperatura TRV 5-60 esta associado um sensor de temperatura TRG 5-6x, cujo valor
de medic@o é registado e monitorizado de forma redundante. O valor real da temperatura é indicado
diretamente no transmissor de temperatura, bem como as falhas do sistema que ocorram.

Ajuste do valor limite
Opcionalmente, o valor limite "AL.Hi" pode ser exibido e ajustado, ver pagina 29.

A temperatura na caixa do transmissor é continuamente monitorizada através de um sensor de tempera-
tura no modo eletrénico. Um autoteste automético verifica ciclicamente a seguranca e o funcionamento
do sensor de temperatura e do registo dos valores de medig&o.

0s dados sdo transmitidos para a unidade de controlo de seguranga URS 6x como telegrama de dados no
protocolo CANopen com base num bus CAN conforme ISO 11898.

As seguintes informacdes sdo transmitidas como telegramas de dados:

Valor real da temperatura

m  Mensagem de alarme do sensor caso o valor limite "AL.Hi" definido seja ultrapassado

m  Mensagens de falha em caso de erros no sistema eletrénico

m  Temperatura excessiva na caixa do transmissor

Comportamento em caso de mensagens de alarme

0 estado do alarme ¢é exibido no TRV 5-60 e transmitido para a unidade de controlo de seguranga URS
6x via bus CAN. Quando o atraso na desenergizagao chega ao fim, a unidade de controlo de seguranca
desliga o circuito elétrico de seguranca. Nesse caso, a unidade de controlo de seguranga nao bloqueia
automaticamente.

0 circuito elétrico de seguranca é imediatamente interrompido com as seguintes mensagens de
erro:

m  Erro nos sensores (autoteste negativo, temperatura excessiva na caixa do transmissor)
®  Erro de comunicacio

Comportamento em caso de erros

Através do autoteste ciclico sdo verificadas as fungdes de seguranca do aparelho nos sensores. As mensagens
de erro sdo atualizadas em cada autoteste. Caso ndo existam erros, ocorre a eliminagéo automatica da men-
sagem. As mensagens de alarme e de erro séo transmitidas para a unidade de controlo no protocolo CANopen.

Simulacéo do estado do alarme *

Uma ativagéo do alarme pode ser simulada através de:

®  Pressdo do encoder rotativo no TRV 5-60 ou

®m  Pressdo da tecla correspondente na unidade de controlo de seguranga URS 60 ou URS 61 ou
®  QOperacdo na URB 60

A combinacao de aparelhos deve ter o mesmo comportamento que numa ativagdo do alarme normal.

* E feita uma correspondéncia detalhada entre o estado do aparelho correspondente, a indi-
cagao e os LEDs de alarme nas tabelas nas paginas 32 - 33.
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Dados técnicos

Tensao de alimentagao
m 24V DC +/-20 %

Consumo de energia
® max. 7 VA

Consumo de corrente
® max.0,3A

Protecéo interna por fusivel
mT2A

Protecéo por fusivel em caso de temperatura excessiva
m A paragem em caso de temperatura excessiva no ambiente ocorre a temperaturas > 75 °C

Entrada/saida
m |nterface para CANbus conforme ISO 11898 CANopen, isolada
m Conector M12 CANbus, 5 polos; codificagéo A
= Acoplamento M12 CANbus, 5 polos, codificagéo A

Intervalo de medicéo e valor limite ajustavel AL.Hi em °C (temperatura de paragem)
= |ntervalo de medicéo: 0 °C a 700 °C
= Valor limite minimo ajustavel: 20 °C
= Valor limite maximo ajustavel: 650 °C
m Histerese de reset: -2 K

Elementos de indicacao e controlo

m 1 x display de 7 segmentos verde com 4 digitos para apresentagao de valor real e informagdes de
estado

m 1 x LED vermelho para indicacao do estado de alarme ou de falha
m 1 x LED verde para indicagio do funcionamento normal
= 1 x encoder rotativo IP65 com tecla para operacdo do menu e da funcéo de teste

Classe de protecéo
= |l tensdo de seguranca extra baixa

Grau de protecao conforme EN 60529
m P65
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Dados técnicos

Condigdes ambientais admissiveis

= Temperatura ambiente: 0°C - 70°C

m Temperatura de armazenamento: -40°C - 80 °C

m Temperatura de transporte: -40°C - 80°C

m Humidade do ar: 10 % - 95 %, ndo condensavel
Caixa

m Material da caixa: Aluminio fundido, revestido a pd

m Fixagdo da caixa: com kit de montagem incluido

Terminais de ligacao e passagens de cabo

= 1 x terminal de mola de 3 polos para ligagéo de um sensor de temperatura Pt 100
m Seccao de ligagdo: 0,2 a 1,5 mm?
m 1 x bucim M16 com alivio de tragio integrado para didmetros do cabo entre 5 9 mm

Peso

= aprox. 1,0 kg

Ajustes de fabrica

0 TRV 5-60 é fornecido de fabrica da seguinte forma:

m  \elocidade de transmissao: 50 kBit/s
m D do limitador: 0004
m  Valor limite AL.Hi: 25°C
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Placa de caracteristicas/Identificacao

Indicagdo de
seguranca

—>

Identificacdo do aparelho —»

Funcionamento do aparelho —»

Valor limite ajustado —»

Sensor de temperatura,
temperatura ambiente —»>
admissivel

Consumo de energia
Interface de dados

Homologagéo atualmente
em vigor

Fabricante —»

Ndmero de série —»

Betriebsanleitung
beachten
See installation instructions

Voir instructions de
montage

Hier 6ffnen
Open here
Ouvrir ici

TRV 5 - 60

Temperaturtransmitter
Temperature transmitter

Transmetteur de température

IN: Pt 100 | T70°C (158 °F) | IP 65

7VA | 24v=220%

IN/OUT: CAN—Bus

IEC 61508 SIL 3

TOV . STW(STB) . XX — XXX c €

DIN STW (STB) xxxxx 0525

GESTRA AG

Miinchener Str. 77

28215 Bremen @

GERMANY —
Fig.5

@ A data de fabrico esta gravada no interior da caixa.
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SEEN

Grau de protegdo
Tens@o de alimentacédo

Nivel de integridade de
seguranca
Marcagéo CE

Organismo notificado

Classe de protecéo
Indicacéo sobre a eliminagéo
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Elementos funcionais
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O Caixa

© Parafusos da tampa M4 x 16 mm

® Painel de controlo com display LCD de 4 digitos/LEDs de alarme e encoder rotativo, ver pagina 31
® Casquilho M12 bus CAN, 5 polos, codificagdo A

@ Conector M12 bus CAN, 5 polos, codificagdo A

@ Bucim M16 (cabo de ligacéo do sensor de temperatura TRG 5-6X)

©® M12 x 40 mm (tam. 18), parafuso de fixagdo do kit de montagem

@ Kit de montagem

Fig. 6
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Dimensdes (incl. kit de montagem)

200
¢ >
172
< >
A
=\
(D GesTRA @ spector
[EISIEIE] g
am QL
© y,
v
M12 M16 M12
Fig. 7 Todas as indicagbes em mm

Kit de montagem com furacao standard

43

A
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55

80

Jol

Fig. 8 Todas as indicacfes em mm
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Preparacéo para a montagem

0 transmissor de temperatura TRV 5-60 devera ser montado em parede ou painel.
A montagem deve ser feita em superficies planas e suficientemente estaveis (parede ou viga de ago etc.).

m 0 transmissor vem de fabrica com um kit de montagem pré montado. Estdo incluidos 4 parafusos de
sextavado interior M6 x 30 mm, 4 porcas M6 e 8 arruelas M6, ver pagina 4.

A Se a montagem dos aparelhos for realizada ao ar livre, fora de edificios que protejam,
existe o perigo de mau funcionamento ou deterioracao provocado por factores ambientais.

m  (bservar as condigbes ambientais admissiveis nos dados técnicos,
ver pagina 16.
=m0 aparelho ndo pode ser operado abaixo do ponto de congelamento.

& Com temperaturas abaixo do ponto de congelamento, utilizar uma fonte de calor
adequada (p. ex. aquecimento do armdrio de distribuicao, etc.).

m  Efetuar ligagdo num Unico ponto terra de todas as partes da instalagéo , de forma a evitar
correntes de compensacao de potencial nas blindagens.

= Proteger o aparelho com uma cobertura de protecéo contra radiagdo solar direta, condensa-
¢éo e chuva forte.

Utilizar calhas resistentes a UV para instalar o cabo de ligag&o.

Tomar outras medidas de protecdo do aparelho contra trovoadas, insetos e animais,
bem como ar maritimo.

Sao necessarias as seguintes ferramentas:

m  Chave de sextavado interior 5 mm
m  Chave anular 10 mm

Montagem do transmissor de temperatura

1. Desligar o sistema da corrente.
2. Verificar se o sistema estd isento de tenséo.
3. Definir a posicdo de montagem pretendida e marcar os quatro furos de montagem.

Em caso de necessidade, é possivel rodar o kit de montagem manualmente para a posigéo pretendi-
da.

4. Efetuar os furos de montagem adequados.
5. Por fim, montar o transmissor de temperatura.
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Ligacao do sensor de temperatura TRG 5-6x

Cabo de ligacgao, tipo/seccéo transversal do cabo e comprimento admissivel do cabo

m Paraa ligagao ao sensor de temperatura TRG 5-6x utilizar um cabo blindado com trés condutores, por
ex. Olflex® 110CH, empresa Lapp, 3 x 1,0 mm2,

= 0 comprimento do cabo entre o sensor de temperatura e o transmissor pode ser, no maximo, de 25
m.

A blindagem so pode ser instalada no sensor de temperatura TRG 5-6x.
Para tal, ler as indicagdes do manual de instrugdes do sensor de temperatura TRG 5-6x.

@ Um caminho de cabos seguro ajuda a evitar falhas. Para tal, respeitar as seguintes reco-
mendagoes:

m  Manter os cabos afastados de fontes de calor
®m  Em caso de necessidade, utilizar tubos de protegéo
m  Nao passar as linhas de sinalizagdo paralelamente aos cabos de corrente forte

Sao necessarias as seguintes ferramentas

m  Chave de estrela PH2
®  Ferramenta de decapagem

Ligar o sensor de temperatura
1. Abrir a parte traseira da caixa com uma chave de estrela.

2. Remover aprox. 60 mm de revestimento do cabo e separar a blindagem. Esta, s6 pode ser instalada
no sensor de temperatura.

3. Soltar o bucim @ e puxar o cabo de ligagdo do sensor de temperatura através da unifo aparafusada
incluindo a junta de vedagéo.

Descarnar os fios a aprox. 7 mm.
Ligar os fios de acordo com o esquema elétrico, ver pagina 22.
Apertar o bucim @ para o vedar suficientemente.

N o a &

Para finalizar, aparafusar novamente a parte traseira da caixa. Ter em atengdo se a junta de vedagao
estd colocada corretamente.
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Ligacao do sensor de temperatura TRG 5-6x

Esquema elétrico para o sensor de temperatura TRG 5-6x

Fig. 9

22

TRG 5-6x

U 1
U2
I Hl U3
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Ligacao do sistema de CANbus

Cabo bus, comprimento e seccao transversal

m Devera ser utilizado um cabo de comando multicondutor, blindado, de par trangado, p.ex.
UNITRONIC® CANbus 2 x 2 X .. mm2 ou RE-2YCYV-fl 2 x 2 X .. mmZ2.

m  Os cabos de de controlo (com conector e acoplamento) estdo disponiveis como acessorios em dife-
rentes comprimentos.

= 0 comprimento do cabo é determinado pela a velocidade de transmisséo (taxa de transferéncia) entre
os terminais do CANbus e o consumo total de corrente dos sensores, € a se¢do transversal do cabo.

m  Por cada sensor sdo necessarios 0,2 A com 24 V. Com 5 sensores ocorre uma queda de tensao de
aprox. 8V por cada 100 m com utilizagdo de cabos com 0,5 mm2. Nesse caso, 0 sistema € operado
na faixa limite.

= Com 5 e mais sensores e um comprimento de cabo de 100 m é necessaria uma duplicagdo da secgdo
transversal do cabo para 1,0 mmz2.

®  No caso de grandes distancias > 100 m, a alimentacéo de 24 V DC também pode ser realizada no
local.

Exemplo

URS, NRR, LRR, URW NRG, LRG, TRV NRG, LRG, TRV CH = CAN High (= "Alto")

120 Q

24VDC
+[- | [oion G, CL

~ ~A

+24V
S -
G e - [, -
CL = CAN Low (= "Baix0") —|————————:— 24DC .
S = Shield (= "Blindagem")
Resisténcia I
|5 100 - 240V AC
: de terminagdo
Fig. 10
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Ligacao do sistema de CANbus

Indicacdes importantes sobre a ligagao do sistema CANbus

A fonte de alimentag@o do sistema SPECTORconnecté 24V DC, SELV , isolada de outas cargas.

Apenas ligar em linha, ndo ligar em estrela!

Evitar diferencas de potencial nas partes da instalagdo através de uma ligacdo a terra central.

& Unir as blindagens dos cabos bus continuamente e liga-las ao ponto central de ligagdo a terra
(ZEP).

Ligar as blindagens dos cabos do sensor apenas uma vez no sensor de temperatura (bucim CEM).

Se houver dois ou mais componentes de sistema ligados a uma rede de CANbus, tem de ser instalada

no primeiro e no ultimo aparelho uma resisténcia de terminagéo 120 Q entre os terminais C./Cy.

Utilizar o conector CANbus com resisténcia terminal, se o transmissor de temperatura for utilizado

como primeiro ou Ultimo aparelho.

Na rede CANbus apenas pode ser utilizada uma unidade de controlo de seguranga URS 60 e uma URS

61.

A rede CANbus ndo pode ser interrompida durante o funcionamento!

Caso ocorra uma interrupgéo é emitida uma mensagem de alarme.

Atribuicao do conector de ligacao CANbus e do acoplamento de conexao para cabos de controlo
que nao sao pré-montados

Se néo forem utilizados os cabos de controlo pré-montados, é necessario atribuir os conectores CANbus e
os acoplamentos CANbus de acordo com o esquema elétrico Fig. 11.

© 0 006 O © 0 006 ©

AN LA

Conector Acoplamento

Fig. 11 1 Shield (blindagem)

24

® +24V  Tensdo de alimentagio

O -ov Tens#o de alimentagao

O cH CAN High (= "Alto") - Cabo de dados
O cL CAN Low (= "Baixo") - Cabo de dados
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Colocacao em funcionamento

Antes da colocacdo em funcionamento, verificar se todos os aparelhos estéo ligados corretamente:

m A polaridade do cabo de controlo CANbus esta totalmente correta?
m  Estd ligada uma resisténcia terminal 120 Q em cada equipamento terminal do cabo CANbus?

Em seguida, ligar a tensao de alimentacao.

Em caso de necessidade, alterar as defini¢ées de fabrica

E necessaria a seguinte ferramenta
m  Chave de fendas tam. 2,5
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Colocacao em funcionamento

Selecionar e ajustar um parametro:

kS

2. Y2\
SN

26

Rodar o encoder rotativo para a direita ou para a esquerda com a ajuda da
chave de fendas, até o pardmetro pretendido surgir no display, apds aprox.
3 segundos € exibido o valor ajustado.

0 parametro selecionado é exibido alternadamente com o seu valor
atual, p. ex. bd.rt = "Valor" = bd.rt.

0s parametros seguintes sdo apresentados sucessivamente, rodando
0 encoder rotativo para a direita:

"Valorreal" = Id = bd.rt =» °C.in = °C.Pt = AL.Hi = diSP —» "Valor real"

Legenda dos parametros, ver pagina 27.

Se ndo ocorrer qualquer introdugdo apds 30 segundos, surge de novo
automaticamente a indicacéo de valor real.

Se tiver sido escolhido o pardmetro, pressionar o encoder rotativo até o valor atual do
parametro ser exibido de forma intermitente.

Ajustar o valor pretendido.
- [ + Reduzir/aumentar o valor

Cada parametro tem um intervalo de valores individual admissivel.

Pressionando brevemente é possivel saltar para o algarismo seguinte, para propor-
cionar um ajuste confortavel no caso de grandes alterages de valores.

Se ndo ocorrer qualquer ajuste dentro de 10 segundos, 0 processo é cancelado
"quit" e o valor de pardmetro anterior ¢ mantido.

Guardar o ajuste, pressionando o encoder rotativo por aprox. 1 segundo.

Segue-se a confirmagéo "donE" e a indicacéo volta de novo para o parametro.
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Colocacao em funcionamento

Legenda dos parametros:

m "Valor real"= Indicacdo do valor real, a temperatura medida atualmente da Pt 100
m |d ID do limitador

m bd.rt = \Velocidade de transmissdo

m °C.in = Temperatura ambiente da caixa

m °C.Pt = 0 valor real medido atualmente do Pt 100

m ALHi = Valor limite (TMax.)

m (iSP = Ativagdo de um teste do display

Indicacdes sobre a alteracao dos pardmetros de comunicacao "bd.rt, Id"

®

Por principio, todos os aparelhos CANbus da GESTRA AG vém predefinidos de fabrica com
parametros de comunicagdo que permitem a colocagéo em funcionamento de um sistema
standard sem qualquer alteragéo.

Respeitar as seguintes regras caso seja necessario efetuar alteracoes dos
parametros de comunicagao:
= Tem de estar ajustada a mesma velocidade de transmisséo em todos os aparelhos bus.

m  E necessério realizar a seguinte funcéo na unidade de comando e visualizacio URB 60 ou
no SPECTORcontrol, para adotar os pardmetros de comunicagéo alterados:

& Lista de aparelhos - Carregar novamente

Para tal, respeitar as indicagdes do manual de instrugoes da unidade de comando e visuali-
zagdo URB 60 ou do SPECTORcontrol.
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Colocacao em funcionamento

Alterar a velocidade de transmissao

® Tem de ser ajustada a mesma velocidade de transmissdo em todos os aparelhos associado ao
bus.

Respeitar as instrucoes de ajuste da pagina 26 e proceder da seguinte forma:

Selecionar o parametro "bd.rt".

Pressionar o encoder rotativo até a velocidade de transmisséo atual ser exibida de forma intermitente.
Ajustar a velocidade de transmissao pretendida (50 kBit/s / 250 kBit/s).

Guardar o ajuste, pressionando o encoder rotativo por aprox. 1 segundo.

Apos a alteragao bem-sucedida da velocidade de transmissao, reiniciar o sistema completo.

LA

Alterar a ID do limitador

Para ajustar a ID do limitador, respeitar também as indicagdes do manual de instrucdes
da unidade de controlo de seguranga URS 60, URS 61.

Respeitar as instrucoes de ajuste da pagina 26 e proceder da seguinte forma:

Selecionar o parametro "Id".

Pressionar o encoder rotativo até a ID do limitador atual ser exibida de forma intermitente.
Ajustar a ID pretendida (0001 a 0008).

Guardar o ajuste, pressionando o encoder rotativo por aprox. 1 segundo.

Apos a alteragdo bem-sucedida da ID do limitador, reiniciar o sistema completo.

LA
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Colocacao em funcionamento

Ajustar o valor limite AL.Hi (°C) (temperatura de paragem)

Respeitar as instrucoes de ajuste da pagina 26 e proceder da seguinte forma:

1. Selecionar o parametro "AL.Hi".

2. Pressionar o encoder rotativo até o teste do display iniciar com a indicacéo "....".
Sdo exibidos sucessivamente o0s seguintes algarismos:
"..1,2,34,56,7,8,9,.."

3. Verificar se todos os algarismos sdo exibidos corretamente.

m  Se houver anomalias na passagem dos algarismos, aguardar aprox. 10 segundos e ndo efetuar
introdugdes durante este periodo de tempo. Dessa forma, o ajuste do valor limite é cancelado e o
valor limite anterior é mantido.

@ Ajustar o valor limite apenas quando o teste do display tiver sido concluido
€Om Sucesso.

Depois de concluido o teste do display, o Ultimo digito do valor limite pisca.
Ajustar a temperatura de paragem pretendida (0020 a 0650).

Guardar o ajuste, pressionando o encoder rotativo por aprox. 1 segundo.
Registar o valor limite ajustado AL.Hi = TMax (°C) na placa de caracteristicas.

N o a s

Controlo do valor limite ou do ponto de acionamento ajustado

@ E necesséria uma verificagdo do ponto de acionamento devido ao excesso do valor limite
ajustado "AL.Hi". Nesse caso, os aparelhos tém de ter 0 mesmo comportamento como em
caso de alarme. Realizar sempre o controlo do ponto de acionamento na colocagao de funcio-
namento, ap6s um ajuste do valor limite e apds cada troca do sensor de temperatura TRG 5-6x
ou do transmissor de temperatura TRV 5-60.
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Colocacao em funcionamento

Ativar manualmente um teste do display
Respeitar as instrugdes de ajuste da pagina 26 e proceder da seguinte forma:

1. Selecionar o parametro "diSP".
2. Pressionar o encoder rotativo até o teste do display iniciar com a indicagéo "....".

3. Séo exibidos os seguintes algarismos e pontos decimais em painel rolante da direita para a esquerda:
"1,2,3,4,5,6,7,8,9,.."

4. Verificar se todos os algarismos e pontos decimais sdo exibidos corretamente.
0 teste do display decorre automaticamente até ao fim e ndo pode ser cancelado.
5. 0 teste do display termina com "donE".

Substituir um aparelho com defeito
A Aparelhos com defeito comprometem a seguranca do sistema.

m  Se 0s algarismos ou pontos decimais forem exibidos incorretamente ou nao forem exibidos,
¢ necessario substituir o elétrodo de nivel por um aparelho do mesmo tipo da GESTRA AG.
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Arranque, funcionamento e teste

(D) GesTRA & spector

——— o

OK

. dBnan

./ °
MAX

GESTRA @ o¢

TRV 5-60

Fig. 12 0 painel de controlo:
© Indicagdo Valor real/cGdigo de erro/valor limite - verde, 4 digitos
© LED 1, alarme/falha - vermelho
© LED 2, funcionamento OK - verde/intermitente durante o autoteste
O Encoder rotativo para operagéo e para ajustes

Indicacao da prioridade de exibicao das mensagens individuais

® A exibicdo das mensagens de falha e dos alarmes é feita em fungao da prioridade dos mes-
mos. As mensagens com prioridade mais elevada s@o exibidas permanentemente antes de
mensagens com prioridade mais baixa. Se existirem varias mensagens nao ocorre uma troca
entre as mensagens individuais.

Prioridade 1 = Mensagens de falha segundo a tabela de cddigos de erro, ver pagina 35 e
seguintes.

Prioridade 2 = Alarme, valor limite de temperatura ultrapassado.

Prioridade na exibigéo do cddigo de erro
0Os cadigos de erro superiores sobrescrevem os inferiores na exibigao!
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Arranque, funcionamento e teste

Correspondéncia entre o estado do aparelho, a indicacéo e os LEDs de alarme:

Arranque

Ligar a
tens@o de alimentagao.

Todos os LEDs acendem -
Teste

Indicagéo:

S-xx = Versdo de software
t-06 = Tipo de aparelho TRV
5-60

0 sistema arranca e € testado.
0Os LEDs e a indicag&o séo testados.

Funcionamento

Valor real T (°C) inferior ao
valor limite AL.Hi (°C).

Indicacao: p. ex. 0361

LED 2:
LED de funcionamento acende
averde

Indicacéo do valor real

Valor real T (°C) superior ao
valor limite AL.Hi (°C).

Indicacéo: Hi.t e o valor real
atual, alternadamente

LED 1:

LED de alarme acende a
vermelho

Indicagéo Hi.t (High temperature (= temperatura
elevada)) e o valor real de temperatura atual. A
unidade de controlo de seguranca URS 60, URS 61
abre os contactos de saida depois de decorrido o
atraso na desenergizagao.

Comportamento em caso de falha (indicacé@o do cédigo de erro)

Em caso de ocorréncia de
um erro

Indicagéo:

p.ex. E.003

LED 1:

LED de alarme acende a
vermelho

E exibido permanentemente um codigo de erro,
codigos de erro, ver pagina 35.

Uma falha esta ativa

LED 2:
0 LED de funcionamento esta
DESLIGADO

Existe um erro

URS 60,
URS 61.

®  Afalha ou o estado de erro é transmitido por telegrama de dados CAN para a unidade de controlo de seguranca

m  Afalha provoca imediatamente a paragem de seguranca no local.
B Asaida de sinal afetada é ativada.
®  Aunidade de controlo de seguranga URS 60, URS 61 néo bloqueia automaticamente os contactos de seguranca.

®

Nao é possivel confirmar os alarmes e as falhas.
Ao anular o alarme ou a falha, desaparece também a mensagem no display e a unidade de

controlo de seguranga URS 60, URS 61 fecha os contactos de seguranca e desativa as saidas
de sinalizacdo afetadas novamente.

Para outras indicagdes e tabelas, ver a pdgina seguinte.
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Arranque, funcionamento e teste

Teste

Verificacdo da funcao de seguranca através da simulacao do estado do alarme

No estado operacional:
Premir o encoder rotativo no
TRV 5-60 e manter premido até
ao final do teste

ou

premir a tecla correspondente
1,2, 3 ou 4 na unidade de
controlo de seguranga URS 60,
URS 61 e manter premida até
ao final do teste

ou

aceder ao menu corresponden-
te na URB 60 e ativar a fungéo
de teste.

Indicacao: E simulado um aumento da temperatura.
p. ex. Hi.t e valor limite ajusta-
do, alternadamente

LED 1:
LED de alarme acende a Caso de alarme de temperatura
vermelho

LED 2:
0 LED de funcionamento esta | Caso de alarme
DESLIGADO

® A unidade de controlo de seguranca URS 60, URS 61 ou a combinagéo de
aparelhos tem 0 mesmo comportamento que em caso de alarme.

®  ( atraso na desenergizagao decorre, a saida de sinal é fechada com atraso,
sem atraso.

B Assim que o atraso na desenergizagao chegar ao fim, os contactos de saida
da URS 60, URS 61 séo abertos e as saidas de sinal correspondentes sdo
ativadas.

B Depois, o teste esta concluido

A Aparelhos com defeito comprometem a seguranca do sistema.

m  Se o comportamento do transmissor de temperatura TRV 5-60 ndo estiver em
conformidade com o descrito anteriormente, possivelmente este esta avariado.

m  Realize uma analise de erros.

0 transmissor de temperatura TRV 5-60 s6 pode ser reparado pelo fabricante GESTRA AG.

Substitua aparelhos defeituosos apenas por um aparelho do mesmo tipo da GESTRA AG.
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Falhas do sistema

Causas

As falhas do sistema ocorrem em caso de montagem ou configuragéo dos componentes de bus CAN
incorretas, em caso de sobreaguecimento dos aparelhos, de radiagdo de interferéncia na rede elétrica ou
de componentes eletronicos avariados.

Verificar a instalacao e configuragao antes da localizacéo de erros sistematica

Montagem:

m Verificar se o local de montagem cumpre as condi¢bes ambientais admissiveis (temperatura/vibragdo/
fontes de perturbacéo etc.).

Ligacdes elétricas:
m  As ligagOes elétricas estdo em conformidade com os esquemas elétricos?
m A polaridade do cabo de bus esta totalmente correta?

m  Estd ligada uma resisténcia de terminago 120 Q em cada equipamento terminal do cabo de bus
CAN?

Configuracéao dos sensores:

m  (Os sensores estdo ajustados para a ID do limitador correta 1,2,3,4,5,6,7,8?
m  AsIDs do limitador ndo podem ser atribuidas em duplicado.

Velocidade de transmissao:
= 0 comprimento do cabo corresponde a velocidade de transmissao ajustada?
m  Avelocidade de transmissao é idéntica em todos os aparelhos?

/\ ATENGAO
Uma interrupgao do bus CAN provoca a paragem do sistema e é emitido um
z l 5 alarme.

m  Colocar o sistema num estado operacional seguro, antes de realizar os trabalhos na instala-
¢do do sistema!

m  Desligar o sistema da corrente e proteger contra religagéo.

m  \Verificar se o sistema estd isento de tensdo antes de iniciar os trabalhos.
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Falhas do sistema

Indicagao de falhas do sistema com a ajuda dos cddigos de erro

Fig. 13 © |Indicacao Valor real/cédigo de erro/valor limite - verde, 4 digitos
Indicacéo do cddigo de erro
Codigo de !JeSIgnagao Erros possiveis Resolucao
erro interna
E.001 ':r[:(s): 110 read Hardware defeituoso Trocar o transmissor de temperatura
E.002 MinTempErrCh
o Verificar as ligagdes elétricas,
Temperatura < 0 °C o
verificar o sensor de temperatura
E.003 MinTempErrCh2
E.004 MaxTempErrCh1 B o .
Temperatura > 750 °C Ver_lf_lcar as ligacGes elétricas,
verificar o sensor de temperatura
E.005 MaxTempErrCh2
E.006 KompErrCh1 Verificar as ligacdes elétricas e os termi-
Resisténcia do cabo de ligagéo nais,
>4Q utilizar um cabo mais curto,
E.007 KompErrCh2 utilizar uma secco transversal maior
E.008 ADVETChT Diferencas nas .
L L Verificar o local de montagem ou
medicdes analdgicas, o .
. substituir o transmissor de temperatura
E.009 ADVErTCh2 CEM ou hardware defeituoso
E.010 ADCErrCh L
Teste dinamico Substituir o transmissor de temperatura
COm €erros
E.011 ADCErrCh2
E.012 IKonErrCh1 - A St
A corrente de medigio tem des- Verificar as ligag0es elétricas e o sensor de
) ) temperatura,
vios demasiado grandes - )
E.013 IKonErrCh2 substituir o transmissor de temperatura

TRV 5-60 - Manual de instrucdes - 850030-00

35




Falhas do sistema

Indicacéo do cédigo de erro

Codigo de _Desmnagao Erros possiveis Resolugao
erro interna
E.014 CalibCRCErr Valores de calibragdo incorretos Substituir o transmissor de temperatura
E.015 UnCalErr 0 tr? nsmissor de temperatura ndo Substituir o transmissor de temperatura
esta calibrado
E.016 Ch1Ch2DiffErr leerengas hos canals de avalia- Substituir o transmissor de temperatura
¢éo demasiado grandes
Erro de CEM ou Verificar o local de montagem,
E019 VBErT de tenséo 6,0 V trocar o transmissor de temperatura
E.020 V5ErT Erro de ~CEM ou Verificar o Iocal_de montagem,
de tenséo 5,0V trocar o transmissor de temperatura
Erro de CEM ou Verificar o local de montagem,
E021 V3Em de tensdo 3,3V trocar o transmissor de temperatura
E.022 VAET Erro de pEM ou Verificar o Iocallde montagem,
de tensdo 1,2V trocar o transmissor de temperatura
E.023 VI2ErT Erro de ~CEM ou Verificar o Iocal_de montagem,
de tensdo 12V trocar o transmissor de temperatura
Velocidade de transmisséo Verificar as ligagdes elétricas,
E.024 CanErr incorreta, verificar a velocidade de transmissao,
erro nas ligagoes elétricas verificar as resisténcias de terminagéo
E.025 ESMGAErr Erro de CEM ou _ Verificar o Iocal_de montagem,
do processador interno trocar o transmissor de temperatura
E.026 BISTErT !Erro de CEM ou Verificar o Iocal_de montagem,
interno trocar o transmissor de temperatura
Temperatura Verificar o local de montagem
E.027 OvertempErr p o Reduzir a temperatura ambiente na
ambiente > 75 °C : o
caixa de ligagdes

todos os cddigos de erro E.017 e E.018 ndo documentados funcionam como reserva

Em geral, as influéncias do CEM podem ser a causa de quase todos os cddigos de erro menci-
onados acima. No caso de erros persistentes, € menos provavel que essa seja a causa, contudo
deve ser levada em consideragdo no caso de mensagens de erro esporadicas.
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Falhas do sistema

Verificagdo da montagem e do funcionamento

Apos a eliminagéo de falhas de sistema, o funcionamento deve ser verificado da seguinte forma.
m  Efetuar uma verificagdo no ponto de comutagéo , excedendo o valor limite definido, Al.Hi. Neste
caso os dispositivos devem se comportar como no caso de um alarme.

m  Realizar sempre o controlo do de comutag&o na colocagéo de funcionamento, apds um ajuste do valor
limite e apds cada troca do sensor de temperatura TRG 5-6x ou do transmissor de temperatura TRV
5-60.

® As falhas de sistema do transmissor de temperatura TRV 5-60 também acionam uma falha de
sistema na unidade de controlo de seguranga URS 60, URS 61. Os contactos de saida abrem
imediatamente e a saida de sinal correspondente esta ativada.

Ao contactar a Assisténcia Técnica, mencionar o codigo de erro exibido.

Se ocorrerem falhas ou erros que nao possam ser resolvidas com a ajuda deste manual de
instrucdes, contactar a nossa Assisténcia Técnica.

TRV 5-60 - Manual de instrucdes - 850030-00 37



Colocacao fora de funcionamento

1. Desligar a tensdo de alimentag@o e desligar o aparelho da corrente.
2. Abrir a tampa da caixa e desligar o sensor de temperatura TRG 5-6x.
3. Soltar as conexdes de encaixe dos cabos de comando de bus CAN e unir as duas.

® Caso ocorra uma interrupgéo do cabo de bus CAN é emitida uma mensagem de alarme.

4. Em seguida, desmontar o transmissor de temperatura TRV 5-60 incl. o kit de montagem.

Eliminacao

Observar as normas legais sobre eliminacéo de residuos quando o transmissor de temperatura chegar ao
fim da vida.

Devolucéo de aparelhos descontaminados

As mercadorias que entraram em contacto com agentes prejudiciais para a satide tém
que ser esvaziadas e descontaminadas antes da devolucao ou restituicao 8 GESTRA AG!

0Os agentes podem ser substancias ou misturas de substancias sélidas, liquidas ou gasosas,
bem como radiagdes.

A GESTRA AG apenas aceita devolugdes ou restituicoes de mercadorias com um formulario de
devolugdo preenchido e assinado e uma declaragdo de descontaminagao também preenchida e
assinada.

® A confirmagao da devolugéo, bem como a declaragéo de descontaminagao tém de ser ane-
xadas, quando da devolugdo da mercadoria de forma acessivel pelo exterior, caso contrario ndo
pode haver um processamento e a mercadoria é devolvida com frete a cobrar no destino.
Proceder como se segue:
1. Informar a GESTRA AG por e-mail ou por telefone da ocorréncia da devolugéo.
2. Aguardar a rececdo da confirmacéo da devolugdo pela GESTRA.

3. Enviar a mercadoria juntamente com a confirmagéo da devolugdo preenchida (incluindo a
declaragdo de descontaminagio) para a GESTRA AG.
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Declaracao CE de Conformidade

Declaramos pela presente a conformidade do transmissor de temperatura TRV 5-60 com as diretivas

europeias seguidamente indicadas:

Diretiva 2014/68/EU
Diretiva 2014/35/EU
Diretiva 2014/30/EU
Diretiva 2011/65/EU

Diretiva EU relativa aos equipamentos sob pressao
Diretiva relativa a baixa tensao

Diretiva relativa a compatibilidade eletromagnética
Diretiva RoHS I

Para informagdes mais detalhadas sobre a conformidade nos termos do disposto nas diretivas europeias,
consulte a nossa declaragdo de conformidade.

A declaragéo de conformidade em vigor esta disponivel na Internet, no endereco www.gestra.de, em
alternativa, podera igualmente solicitar-nos o respetivo envio.
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