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Opis systemu

Elektrody poziomu NRG 1x-61 w potaczeniu z ogranicznikiem
bezpieczenstwa URS 60, URS 61 moga by¢ stosowane dla
funkcji zabezpieczajacych do poziomu SIL 3.

Sa one elementami obwodu bezpieczeristwa do poziomu
SIL 3 zgodnie z normg EN 61508 w systemie SPECTORcon-
nect i moga wysyta¢ informacje alarmowe.

Elektroda poziomu dziata na zasadzie pomiaru przewodnictwa
i jest wyposazona w funkcje samonadzoru. To oznacza, ze
btedy w potaczeniu elektrycznym lub w elektronice pomia-
rowej powodujg wygenerowanie alarmu.

Komunikaty alarmowe i komunikaty o btedzie sg sygnalizo-
wane przez diody LED lub panel obstugi, sa takze zapisywane
w elektrodzie poziomu i protokotem CANopen przesytane do
ogranicznika bezpieczenstwa URS 60, URS 61.

Elektrody poziomu NRG 1x-61 sygnalizujg w cieczach prze-
wodzacych poziom maksymalny:

W Poziom napetnienia z punktem przetaczania.

M Ogranicznik wysokiego poziomu wody zapobiega prze-
kroczeniu ustalonego maksymalnego poziomu wody
(HW), odtaczajac np. doptyw wody zasilajgcej.

Wizualizacja i obstuga sg realizowane za pomoca panelu

obstugi URB 60 lub SPECTORcontrol.

Zasada dziatania

Dziatanie elektrody jest oparte na zasadzie pomiaru przewod-
nosci. Niektore ciecze sg przewodzace, co 0znacza, ze moze
przeptywac przez nie prad elektryczny. Aby zagwarantowac
bezpieczng prace urzadzenia, wymagane jest zapewnienie
minimalnej przewodnosci cieczy.

Metoda pomiaru przewodnosci mozna wykryé dwa
stany:

W Pret elektrody zanurzony lub wynurzony, innymi stowy
osiggniety lub nieosiggniety punkt przefgczania.

Przed zainstalowaniem pret elektrody musi by¢ przyciety na
dtugo$¢ wymaganego punktu przetgczania, np. ,Wytaczy¢
pompe” lub ,Zamkng¢ zawdr regulacyjny”.

Zachowanie w przypadku alarmow

B W momencie przekroczenia maksymalnego poziomu
wody elektroda poziomu zanurza sig, a ogranicznik
bezpieczenstwa URS 60, URS 61 aktywuje alarm.

W Whudowana dodatkowa elektroda nadzoruje auto-
matycznie opornos$¢ elekiryczng miedzy elektroda
pomiarowg a masg. Kiedy opornos¢ spada ponizej
dopuszczalnej wartosci dochodzi do przerwania obwodu
bezpieczenstwa i wytgczenia palnika.

Automatyczny autotest

Bezpieczenstwo i dziatanie elektrody poziomu oraz rejestracja
wartosci pomiarowych sg sprawdzane za pomoca cyklicznych
autotestow.

Dane, w postaci telegramu danych ,Black Channel”, sa za-
pisywane w protokole CANopen na bazie magistrali CAN
zgodnie z normg 1SO 11898 i przesytane do ogranicznik
bezpieczenstwa URS 60, URS 61.
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Dane techniczne

Konstrukcja i przytacze mechaniczne

W NRG 16-61 NRG 17-61 gwint G%4 A, ENISO 228-1
H NRG 19-61 gwint G% A, ENISO 228-1
W NRG 111-61 gwintG1 A, ENISO 228-1

Cisnienie nominalne, dopuszczalne ci$nienie robo-
cze i dopuszczalna temperatura

B NRG 16-61 PN40 32 bar (g) wtemp. 238°C
W NRG 17-61 PN63 46 bar (g) w temp. 260°C
B NRG 19-61 PN160 100 bar (g) w temp. 311°C
B NRG 111-61 PN 320 183 bar (g) w temp. 357°C
Materiaty

M Korpus przyfaczeniowy 3.2581 G AISi12, lakierowany
proszkowo

M Ostona 1.4301 X5 CrNi 18-10
B Pret elektrody 1.4401 X5 CrNiMo 17-12-2
M |zo0lacja elektrody
# NRG 16-61, NRG 17-61 PEEK
@ NRG 19-61 PEEK i PTFE
& NRG 111-61 ceramika specjalna
M Korpus wkrecany:

4 NRG 16-61, NRG 17-61, NRG 19-61
1.4571, X6CrNiMoTi17-12-2

¢ NRG 111-61
1.4529, XINiCrMoCuN25-20-7

Dostepne diugosci elektrod
W 500 mm, 1000 mm, 1500 mm

W Pret elektrody mozna skrdcic

Zakres przewodnosci w temp. 25°C

M NRG 16-61, NRG 17-61, NRG 19-61
0,5 pS/ecm do 10.000 pS/cm

W NRG 111-61
0,1 pS/cm do 100 pS/cm, z powigkszeniem powierzchni
pomiarowej

Czutosé

M 0,1 uS/cm przy glebokosci zanurzania 5 mm, z powigk-
szeniem powierzchni pomiarowe;j

Napiecie zasilania
W 24V DC +/-20%

Pohor mocy
W Maks. 7 VA

Pobor pradu

W Maks. 0,3 A
Bezpiecznik wewnetrzny
HT2A




Elektrody poziomu
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NRG 19-61

NRG 111-61

Zahezpieczenie przed zbyt wysoka temperatura oto-
czenia

B Odtaczenie przy temperaturze otoczenia > 75°C

Napiecie elektrody

W Ok. 2 VSS w stanie jatowym
Wejscie/wyjscie

M Interfejs do magistrali CAN wg ISO 11898 CANopen,
izolowany

W Wiyk magistrali CAN M12, 5-stykowy, kod A
M Gniazdo magistrali CAN M12, 5-stykowe, kod A

Wskazniki i elementy obstugi

B 1 x 4-migjscowy Zzielony 7-segmentowy wyswietlacz
informaciji o stanie

M 1 x czerwona dioda LED do wskazywania stanu
alarmowego

M 1 x zielona dioda LED do wskazywania stanu normalnego
B 1 x pokretto IP65 z przyciskiem do obstugi menu
i funkciji testowych
Klasa ochronnosci
M |l napiecie bezpieczne (SELV)

Stopien ochrony wedtug normy EN 60529
W P65

Dopuszczalne warunki otoczenia

W Temperatura robocza: 0°C-70°C
B Temperatura przechowywania: -40°C - 80°C
W Temperatura podczas transportu:  -40°C — 80°C

W Wilgotnosc powietrza: 10% —95%

bez kondensacji
Masa
M NRG 16-61, NRG 17-61, NRG 19-61 ok. 2,1 kg
B NRG 111-61 ok. 2,7 kg

Dopuszczalne pozycje montazowe
M Pionowo

B Uko$nie, maks. kat nachylenia 45°. Dlugo$¢ preta elek-
trody jest przy tym ograniczona do maks. 1000 mm.

Zastosowane dyrektywy:

Elektrody poziomu NRG 16-61, NRG 17-61, NRG 19-61
iNRG 111-61 s3 przetestowane i dopuszczone do zastosowa-
nia w zakresie obowigzywania nastepujgcych dyrektyw i norm:

M Dyrektywa 2014/68/UE  Dyrektywa UE Urzgdzenia
cisnieniowe

Dyrektywa niskonapieciowa
Dyrektywa w sprawie
kompatybilnosci
elektromagnetycznej
Dyrektywa w sprawie
ograniczenia stosowania
niektorych niebezpiecznych
substancji w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym

M Dyrektywa 2014/35/UE
M Dyrektywa 2014/30/UE

M Dyrektywa 2011/65/UE

Obowiazuja nasze Ogolne Warunki Sprzedazy | Dostawy.

Wskazowki dot. planowania

Jako przewodu magistrali nalezy uzy¢ wielozytowego,
skreconego parami, ekranowanego przewodu sterujacego,
np. UNITRONIC® BUS CAN 2 x 2 x .. mm? lub RE-2YCYV-fl
2X2X..mm2,

W ofercie akcesoriéw dostepne sa rekomendowane
przewody sterujgce (z wiykiem i gniazdem) o réznych
dtugosciach.

Dhugos¢ przewodu zalezy od szybkosci transmisji migdzy
urzadzeniami koricowymi magistrali, natomiast przekroj od
tacznego poboru pradu czujnikéw pomiarowych.

Na kazdy czujnik potrzebne sg 0,2 A przy 24 V. W przypad-
ku 5 czujnikéw wigze sie to ze spadkiem napiecia ok. 8 V
na 100 m przy zastosowaniu przewod6w o przekroju

0,5 mm2, System dziata przy tym w swoich granicach.

W przypadku 5 i wigcej czujnikow i przewodu o diugosci
> 100 m konieczne jest podwojenie przekroju przewodu
do 1,0 mma.

W przypadku duzych odlegtosci > 100 m zasilanie 24 V DC
moze by¢ realizowane takze na miejscu.

Jesli elektroda poziomu jest zainstalowana w odcinanym
naczyniu pomiarowym poza kottem, przewody fgczace mu-
szg by¢ regularnie przeptukiwane. Dodatkowo wymagany
jest sterownik SRL 6-60 zapewniajgcy monitorowanie czasu
i procesu ptukania.

Specyfikacja do zamoéwien lub zapytan
ofertowych:
Elektroda poziomu

Typ: Nr katalogowy:
B NRG 16-61 38410.. XX
B NRG 17-61 38420.. XX
B NRG 19-61 38430.. XX
W NRG 111-61  38440.. XX
Dlugos$é zabudowy L
(mm) XX
L1 + L2
NRG 16-/17-61 0 40
L1 =90 mm 500 al
NRG 19-61 1060 o2
L1 =140 mm 1500 43
NRG 111-61
L1 =136 mm
Powigkszenie 82
powierzchni pomiarowej
Rys. 1

Dodatkowe moduty:
W Ogranicznik bezpieczenstwa URS 60
B Ogranicznik bezpieczeristwa URS 61

M Panel obstugi i wizualizacji URB 60
lub SPECTORcontrol

W Sterownik logiczny SRL 6-60
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Przylacza

@ Gniazdo magistrali CAN M12, 5-stykowe, kod A
©® Wiyk magistrali CAN M12, 5-stykowy, kod A

Schemat potaczen systemu magistrali CAN
NRG, LRG, TRV NRG, LRG, TRV

CH = CAN High Opornik
CL = CAN Low koncowy
S = ekran

Rys. 3
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