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Wazne wskazowki

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Elektrody NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40 i NRG 111-40 nalezy stosowac tylko w potgczeniu z
przetgcznikiem poziomu NRS 1-40 lub NRS 1-40.1 jako ograniczniki niskiego poziomu (alarmy niskiego
poziomu).

Informacje o bezpieczenstwie

Urzadzenie moze by¢ instalowanie tylko przez wykwalifikowany personel.

Obstuga i naprawy moga by¢ prowadzone wytacznie przez osoby, ktore po odpowiednim szkoleniu
uzyskaty wtasciwy poziom kompetenciji.

A Niebezpieczenstwo

Przy demontazu elektrody moze wydostac sig para pod cignieniem lub goraca woda.
Wystepuje niebezpieczenstwo cigzkich poparzen. Dlatego przed demontazem elektrody
nalezy sig upewnic, ze kociot nie znajduje sig pod cisnieniem.

Elektroda jest gorgca podczas pracy. Wystepuje niebezpieczenstwo powaznych oparzen
dtoni i ramion. Montaz i czynnosci obstugowe moga by¢ prowadzone tylko wtedy, gdy
system jest zimny.

Jesli nastgpi uszkodzenie wewnetrznej izolacji ceramicznej, moze nastgpic¢

wyptyw goracej pary przez otwdr wentylacyjny w korpusie elektrody. Wystepuje
niebezpieczeristwo powaznych poparzen. Nie przebywac w poblizu elektrody podczas
pracy.

A\

Tabliczka znamionowa zawiera parametry techniczne urzadzenia.
Nie montowaé ani nie uruchamia¢ urzadzenia bez tabliczki znamionowej.
Dyrektywa cisnieniowa PED

Urzadzenie spetnia wymagania Dyrektywy 2014/68/UE. Urzadzenie moze by¢ stosowane do ptyndw z
grupy 1i 2. Posiada oznakowanie CE, za wyjgtkiem urzadzen wykluczonych na podstawie art. 3.3.

ATEX (Atmospheére Explosible)

Zgodnie z Europejska Dyrektywg 2014/34/UE nie mozna stosowac w obszarach, w ktérych wystepuje
zagrozenie wybuchem.

Deklaracja zgodnosci C€

Szczegdty oceny zgodnosci z Dyrektywa Europejska znajdujg sie w Deklaracji Zgodnosci lub Deklaracji
Producenta.

Aktualna Deklaracja Zgodnosci / Deklaracja Producenta dostgpna jest na www.gestra.de/documents
oraz u naszego przedstawiciela.



Informacje wyjasniajace

Zakres dostawy

NRG 16-40

1 elektroda poziomu NRG 16-40

1 S.S. pierscien uszczelniajgcy D 27 x 32 mm zgodnie z DIN 7603 (materiat: 1.4301), wyzarzany
1 Opornik zwierajacy 120 Q

1 Instrukcja obstugi

NRG 17-40

1 elektroda poziomu NRG 17-40

1 S.S. pierscien uszczelniajgcy D 27 x 32 mm zgodnie z DIN 7603 (materiat: 1.4301), wyzarzany
1 Opornik zwierajacy 120 Q

1 Instrukcja obstugi

NRG 19-40

1 elektroda poziomu NRG 19-40

1 S.S. pierscien uszczelniajgcy D 27 x 32 mm zgodnie z DIN 7603 (materiat: 1.4301), wyzarzany
1 Opornik zwierajacy 120 Q

1 Instrukcja obstugi

NRG 111-40

1 elektroda poziomu NRG 111-40

1 S.S. pierscien uszczelniajgcy D 27 x 32 mm zgodnie z DIN 7603 (materiat: 1.4301), wyzarzany
1 Opornik zwierajacy 120 Q

1 Instrukcja obstugi

Opis

Elektroda poziomu NRG 1...-40 dziata na zasadzie pomiaru przewodnosci.

NRG 1...-40 zostata zaprojektowana do stosowania w ptynach przewodzacych aby wykrywac poziom
minimalny cieczy:

M jeden poziom z jednym punktem przetgczenia.

NRG 1...-40 uzywac w potgczeniu z przetgcznikiem poziomu NRS 1-40, NRS 1-40.1 lub innymi ele-
mentami systemu. NRG 1...-40 w potgczeniu ze wspotpracujacym urzadzeniem kontrolujagcym stanowi
ogranicznik poziomu wody z funkcjg czasowej samokontroli (funkcja SMART) zgodnie z TRD 604,
arkusz 1 i 2 oraz przepisami EN. Dane dotyczace poziomu cieczy sg przesytane z elektrody NRG 1...-40
do przetacznika poziomu za pomocg magistrali CAN, wykorzystujgc protokdt CANopen.



Informacje wyjasniajace cig daiszy

Funkcja

Niektore ciecze sg przewodzace, tzn. pozwalajg na przeptyw przez nie pradu elektrycznego i ta
wiasciwos¢ zostata wykorzystana do wskazywania poziomu. Dla prawidtowego dziatania tego
urzadzenia wymagana jest minimalna przewodno$¢ monitorowanej cieczy.

Metodg pomiaru przewodnos$ci mozna wykry¢ dwa stany: pret elektrody jest zanurzony lub odstoniety,
€0 0znacza, ze punkt przefgczania zostat osiagniety (lub przekroczony) lub jeszcze nie. Przed
montazem pret elektrody nalezy obcigé wyznaczajac wymagany poziom, przy ktérym nastepowac
bedzie przetaczanie, np. odcigcie obwodu palnika.

System zawiera dodatkowa elektrode odpowiadajgca za automatyczny monitoring warto$ci oporu
elektrycznego pomiedzy elektrodg pomiarowg a uziemieniem. Jesli mierzona warto$¢ spadnie ponizej
dopuszczalnej wartosci oporu nastgpi wytaczenie palnika poprzez przerwanie obwodu bezpieczeristwa
palnika.

W réwnych odstgpach czasu elektroda NRG 1...-40 wysyta dane do przetacznika poziomu NRS 1-40.
Dane te przesytane sg za pomocg magistrali CAN (zgodnie z DIN ISO 11898), wykorzystujgc protokdt
CANopen.

Jeden przetacznik poziomu NRS 1-40 lub NRS 1-40.1 moze wspdtpracowac z dwiema elektrodami
poziomu NRG 1...-40 (uktad ogranicznika niskiego poziomu).

Elementy systemu

NRS 1-40

Cyfrowy przetacznik niskiego poziomu wspdtpracujgcy z elektrodg NRG 1...-40

Funkcja: alarm niskiego poziomu (min)

Przesyt danych: magistrala CAN zgodnie z DIN ISO 11898, wykorzystujgca protokot CANopen.
NRS 1-40.1

Cyfrowy przetacznik niskiego poziomu wspdtpracujacy z elektrodg NRG 1...-40, jedng elektroda
NRG 1...-41 (alarm wysokiego poziomu) oraz ogranicznikiem temperatury TRG 5-6... / TRV 5-40.
Funkcja: alarm min, alarm max, max temperatura (dowolnie konfigurowalne kombinacje)

Przesyt danych: magistrala CAN zgodnie z DIN ISO 11898, wykorzystujgca protokot CANopen.
URB 1, URB 2

Terminal wizualizacji i kalibracji.

Funkcja: Parametryzacja systemu oraz wizualizacja (panel LCD)

Przesyt danych: magistrala CAN zgodnie z DIN ISO 11898, wykorzystujaca protokot CANopen.

Budowa

NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40:

Przytacze gwintowane 34", EN ISO 228-1. Rys. 2
NRG 111-40:

Przytacze gwintowane 1", EN ISO 228-1. Rys. 3



Dane techniczne

NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40, NRG 111-40

Zatwierdzenie typu N°
TUV - SWB / SHWS - xx-403
EG BAF-MUC 02 02 103881 002

Cisnienie robocze

NRG 16-40, PN 40 NRG 17-40, PN 63 NRG 19-40, PN 160 NRG 111-40, PN 320
32 bar g (464 psig) 60 bar g (870 psig) 100 bar g (1450 psig) 183 bar g (2652 psig)
przy 238 °C przy 275 °C przy 311°C przy 357 °C
Przytacza

Gwintowane 34" BSP, EN ISO 228-1 (NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40)
Gwintowane 1" BSP, EN ISO 228-1 (NRG 111-40)

Materiaty

Skrzynka zaciskowa: odlew aluminium 3.2161 (G AISi8Cu3)

Ostona: S. S. 1.4301 X5 CrNi18-10

Pret pomiarowy: S. S. 1.4401 (X5CrNiMo17 12 2)

Izolacja preta pomiarowego: Gylon® (NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40)
Izolacja preta pomiarowego: PEEK (NRG 111-40)

Dostepne diugosci

500 mm, 1000 mm, 1500 mm, 2000 mm, 2500 mm, 3000 mm

Czutos$é reakcji

>0,5 pS/cm at 25 °C.

Zasilanie

18—-36V DC (z NRS 1-40 / NRS 1-40.1)

Zuzycie pradu

35 mA

Bezpiecznik

Elektroniczny bezpiecznik termiczny Tax = 85 °C, histereza 2K
Histereza

-2K

Zasilanie elektrody

2 Vgs

Przesyt danych

magistrala CAN zgodnie z DIN ISO 11898, wykorzystujgca protokdt CANopen.
Elementy wskazan i nastaw

Jeden 10-polowy kodowy przetgcznik do ustawien adresow ID oraz predkosci transmisji danych
Jeden przetacznik (do przetgczania pomigdzy wyborem: elekroda 1 i elektroda 2)
Przytacze elektryczne

M 12 ztacze czujnika, 5 pinowe, kodowanie A

M 12 gniazdo czujnika, 5 pinowe, kodowanie A

Stopien ochrony

IP 65 zgodnie z DIN EN 60529

Max. dopuszczalna temperatura otoczenia

70°C

Waga

okoto 2,5 kg

Gylon® jest znakiem zastrzezonym Garlock GmbH, Neuss



Dane techniczne cig daiszy

Tabliczka znamionowa / znakowanie

Rys. 1

Betriebsanleitung

beachten

See installation instructions
Voir instructions de
montage

Hier 6ffnen
Open here
Ouvrir ici

NRG 16 - 40 pvso O

Betriebsanleitung

beachten

See installation instructions
Voir instructions de
montage

Hier 6ffnen
Open here
Ouvrir ici

NRG 17 - 40 rves

NRG 111 - 40

NRG 19 - 40 pn 160

G1 1.4529 IP65

G 3/4”NPT 1.4571 IP65
32 bar (464psi
238°C ((460‘9F)) n

Pmax 60 bar (870psi) n

Tmax 275°C (527°F)

100 bar (1450psi) n

311°C (592°F)
@ Tamb = 70°C (158°F)

| 18-36vDC

Pmax 180 bar (2611psi)
Tmax 357°C (675°F)
@ Tamb = 70°C (158°F)

IN/OUT: CAN-Bus

>05pSicm | 18-36VDC

Node ID: _

IN/OUT: CAN-Bus

TOV. SWB / SHWS . xx - 403 c E
TUV . SWB/SHWS

Node ID: _

STW(STB) . xx - 413 0525
GESTRA AG E
Miinchener Str. 77
D-28215 Bremen

TOV. SWB / SHWS . xx - 403 c E
TUV . SWB/SHWS

STW(STB) . xx - 413 0525
GESTRA AG K
Miinchener Str. 77
D-28215 Bremen




Dane techniczne ciygdaiszy

Wymiary NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40
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Dane techniczne ciygdaiszy

Wymiary NRG 111-40
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Budowa

NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40
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BUdowa ciag dalszy

NRG 111-40
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Elementy obstugowe

NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40, NRG 111-40

el
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Budowa / Elementy obstugowe ciyg daiszy
Opis

o Zespot pomiarowy

O otwor

9 Sprezyna

o Koncowka elektrody

6 pierscien uszczelniajgcy D 27 x 32 mm zgodnie z DIN 7603 (materiat: 1.4301), wyzarzany
(NRG 1...-40)
pierscien uszczelniajgcy D 33 x 39 mm zgodnie z DIN 7603 (materiat 1.4301), wyzarzany
(NRG 111-40)

O rowierzchnia uszczelniajgca
0 Przytacze gwintowane
© Sruby M4

0 M 12 ztgcze czujnika pomiarowego, 5 pinowe, kodowanie A, gniazdo czujnika M 12, 5 pinowe,
kodowanie A

@ Pokrywa

0 Zwory (do wyboru ,Elektroda 1“ lub ,Elektroda 2)

@ 10-polowy przetgcznik kodowy do ustawiania kodu ID oraz predkosci przesytu danych
@ Listwa zaciskowa

@ Przytacze uziemienia

@ Nakretka

@ Izolacja termiczna (wykonywana na miejscu montazu), d = 20 mm (na zewnatrz izolacji
termicznej kotta parowego)

14



Montaz

NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40, NRG 111-40, krok 1

B w N =

. Wkrecic koricowke elektrody @ w zesp6t pomiarowy @, Rys. 4, Rys. 8.

. Doktadnie wyznaczy¢ wymagana dtugos¢ pomiarowa elektrody, Rys. 2, Rys. 3.

. Zaznaczy¢ wyznaczong dtugosé na koricéwee elekirody @.

. Wykreci¢ koricowke elektrody @ z zespotu pomiarowego @ i przyciaé koricéwke.

. Po upewnieniu sig, ze dtugos¢ jest prawidtowa, wkreci¢ koficowke elektrody @ w zespot po-

miarowy @. Nasuna¢ sprezyne @ na koricowke elektrody @, tak aby jej wygiety koniec wszedt
catkowicie w otwér @.

NRG 16-40, NRG 17-40, NRG 19-40, NRG 111-40, krok 2

S w N =

. Sprawdzi¢ powierzchnie uszczelniajgcg, Rys. 7, Rys. 12

. Umiescic pierscien @ na powierzchni uszczelniajgcej @ elektrody, Rys. 5, Rys. 9

. Gwint elektrody @ posmarowac cienkg warstwa smaru silikonowego (np. Molykote® 111).

. Wkrecic elektrode w kotnierz montazowy zbiornika i dokrecic kluczem ptaskim 41 mm. Wymagany

moment dokrecajacy to 160 Nm dla wystudzonego uktadu, dla NRG 111-40 475 Nm.

. W przypadku montazu dwdch elektrod w jednym kotnierzu, nalezy najpierw zainstalowac pierwsza

elektrode zgodnie z opisem w punkcie 4. Przed montazem drugiej elektrody odkrecic nakretke
®, odigezyé przewdd uziemiajgey @ i kable z listy zaciskowej. Wkrecic elektrode. Lekko dokrecié
nakretke @. Podtgczy¢ kabel uziemiajacy @ oraz przewody do listwy zaciskowe.

A e

W Powierzchnie uszczelniajace przytaczy, kotnierza montazowego powinny by¢ odpo-
wiednio obrobione, patrz Rys. 7, Rys. 12.

W Nie wyginac koricowki elektrody podczas montazu.

W Uzywac tylko pierscienie uszczelniajgce (ze stali nierdzewnej 1.4301) D 27 x 32
(D 33 x 39 dla NRG 111-40) zgodnie z DIN 7603, dostarczane wraz z elektroda.

| Nie izolowac elekirody powyzej szesciokatnej sekcji, Rys. 5, Rys. 9.

B Nie uszczelnia¢ gwintu elektrody pakutami lub tamg PTFE.

| Nie wkrecac elektrody bezposrednio w gniezdzie gwintowanym, Rys. 6, Rys. 11.
W Kontrolowacé min. odlegtosci podczas montazu elektrody, Rys. 15 — Rys. 21

@ Uwaga

W Aby kociot zostat dopuszczony do eksploatacji muszg zosta¢ spetnione odpowiednie
wymagania prawne.

W Typowe przyktady montazu na stronie 16 17.

Narzedzia
W Klucz pfaskiA. F. 17 mm W Pifa do metalu
B Klucz paskiA. F. 41 mm W Pilnik ptaski, Srednioziarnisty

Molykote® 111 is a registered trademark of DOW Corning Corp., Midland Michigan, USA

15
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Montai ciag dalszy

Przyktady montazu NRG 111-40
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Montai ciag dalszy
Opis

@ Kotnierz PN 40, DN 50
Kotnierz PN 40, DN 100
Kotnierz PN 160, DN 80
Kotnierz PN 250, DN 80
Kotnierz PN 320, DN 80

Aby kociot zostat dopuszczony do eksploatacji muszg zosta¢ spetione odpowiednie
wymagania prawne.

Otwor odpowietrzajagcy  (Otwdr odpowietrzajacy powienien znajdowac sie jak najblizej Sciany kotta)
Wysoki poziom (HW)

Pret elektrody d = 8 mm

Rura ostonowa DN 80

Rura ostonowa DN 100

Odlegtos¢ od elektrody > 14 mm

Niski poziom (LW)

Redukcja DIN 2616-2, K-88,9 x 3,2-42,4x 2,6 W

Redukcja DIN 2616-2, K-114,3 x 3,6-48,3x 2,9 W

000D BHBOB6B 6

Zawor elektromagnetyczny

18



Przytacze elektryczne

Zmiana potozenia skrzynki zaciskowej

1. Odkregcié $ruby @ i zdjac pokrywe @. Rys. 13

2. Poluzowac nakretke @ kluczem 19 mm. Nie demontowad! Rys. 14

Skrzynke zaciskowa mozna teraz obrdcic o +/- 180°.

3. 0brdc¢ skrzynke zaciskowg do wiasciwej pozycji (+/— 180°).

4. Dokrgci¢ nakrtke @ z momentem 25 Nm.

5. Ustawic adres ID (patrz ,,Podstawowe ustawienia®, ,,Konfiguracja elektrody poziomu*).
6. Zamontowac pokrywe @ i przykrecié $rubami @.

Uwaga

W Podtaczy¢ przewod sterujacy zgodnie ze schematem elektrycznym.

Przewod sterujacy

NRS, NRR, LRR, TRS, URB 1

Do podtgczenia nalezy uzy¢ przewodu parowego we wspolnym ekranie jako przewod przesytu danych,
np. UNITRONIC® BUS CAN 2 x 2 X ... mm?2 lub RE-2YCYV-fl 2 x 2 X ... mm2.

Gotowe przewody sterujgce (kabel 2 x 2 x 0.32 mm2 z wtyczkg i gniazdem) w roznych dtugosciach sg
dostepne jako wyposazenie dodatkowe.

NRG, LRG, EF, URZ, TRV, URB 2

Urzadzenie jest wyposazone w zigcza (5 pinowe, kodowanie A). Do tgczenia urzadzen uzywany jest
przewdd sterujgcy (wyposazony w ztgcze i gniazdo) dostepny w rdznych diugosciach jako wyposazenie
dodatkowe. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze przewody nie sg odporne na dziatanie promieni UV i nalezy jest
zabezpieczy¢ stosujgc specjalne ostony plastikowe, lub - w przypadku montazu na zewngtrz - przewod
prowadzi¢ w korytkach kablowych (z wyjgtkiem URB 2).

Szybkos¢ transmisji danych zalezna jest od dtugosci i przekroju kabla zastosowanego pomiedzy
poszczegdlnymi urzadzeniami systemu CAN bus. Dobor przekroju przewodu uzalezniony jest réwniez
od zapotrzebowania na prad, ktdre to zalezne jest od liczby urzadzen pracujgcych w systemie CAN bus.
Jezeli dlugos¢ kabla miedzy kottem parowym a szafg sterujaca przekracza 15 m, zaleca sig zastoso-
wanie szafy rozdzielczej odpornej na zaktocenia elektromagnetyczne (kod katalogowy 1501214) oraz
uzycie kabla o wigkszym przekroju.

Predkosé o Liczba par przewodow i przekroj

S8 S9 S10 przesylu danych Diugos¢ przewodu [mm?]
OFF ON OFF 250 kBit/s 125m

— 2x2x0,34

Ustawienia fabryczne
ON ON OFF 125 kBit/s 250 m 2x2x05
OFF OFF ON 100 kBit/s 335m 2x2x0,75
ON OFF ON 50 kBit/s 500 m o
- na zamowienie,

OFF ON ON 20 kBitfs 1000 m zalezne od konfiguracji sieci CAN bus
ON ON ON 10 kBit/s 1000 m

Predko$¢ przesytu danych ustawic¢ za pomoca przetacznika @. Upewnij sig, Ze zastosowano te same
ustawienia we wszystkich urzadzeniach.

UNITRONIC® jest znakiem zastrzezonym firmy LAPP Kabelwerke GmbH, Stuttgart.
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Przytacze elektryczne cig daiszy

@) s

B Maksymalne predkosci przesytu danych oraz dtugosci kabla przedstawione powyzej
sg wynikiem badan przeprowadzonych przez firmg GESTRA. W szczegdinych przypad-
kach, dla zapewnienia bezpieczenstwa pracy, moze okazac sig konieczne zmniejsze-
nie predkosci transferu danych.

W Typ i konstrukcja kabla ma duzy wptyw na kompatybilnosc elektromagnetyczng
urzgdzen (EMC). Nalezy fgczy¢ urzadzenia ze szczegdlng starannoscia.

W Jezeli nie sg stosowane gotowe przewody dostarczane przez firme GESTRA, zigcza i
gniazda nalezy podtgczac zgodnie z zatgczonym schematem.

Zasilanie urzadzen CAN bus

Aby zapewni¢ bezproblemowg prace systemu CAN bus, nalezy upewnic sig czy napecie zasilania jest
wystarczajgce.

Prosimy zapozna¢ sie z ponizsza tabelg, aby upewni¢ sie czy napiecie zasilania Paristwa systemu CAN
bus jest wystarczajgce.

Przefaczniki sterujace oraz liczba X Moc wyjsciowa/szt. = Razem

napiecie zasilania X 6W - w
Prosze ggpnrgwadzic' Suma 1 — w

Czujnik, transmiter, regulatory, liczba X Pob6r mocy/szt. = Razem

panel wizualizacji i sterowania

URB 1 X 3W = w

Panel wizualizacji i sterowania _

URB 2 X SW = W
Prosze ;\ganrgwadzic’ Suma 2 — W

Jesli suma 2 jest wigksza od sumy 1, system nalezy zasili¢ pragdem 24 V DC z oddzielnego, stabilizowa-
nego urzadzenia zasilajgcego (np. SITOP Smart 24V 2,5 A).

Urzadzenie zasilajgce musi by¢ odizolowane od innych napiec elektrycznych i musi spetnia¢ co najmniej
wymagania na podwdjng lub wzmocniona izolacje, zgodnie z DIN EN 50178 lub DIN 61010-1 lub
DIN EN 60730-1 lub DIN EN 60950 (bezpieczne izolowanie).

Zasilacz musi by¢ wyposazony w zabezpieczenie nadpradowe, zgodnie z EN 61010-1.
Uwaga

Jesli urzadzenie podirzymujace napiecie (np. SITOP smart, 24 V, 2,5 A) jest uzyte do
zasilania systemu CAN bus, nie nalezy zasilac¢ go z zaciskdw 1 i 5 regulatorow GESTRA.

SITOP smart jest znakiem zastrzezonym firmy Siemens AG, Munich
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Przytacze elektryczne cigg daisyy

Schemat okablowania
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Rys. 22 C,
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Przytacze elektryczne cig daiszy

Schemat okablowania - z{acze i gniazdo

Rys. 23

Rys. 24

Opis

@ Opornik zwierajgcy 120 Q, RES 1 lub RES 2
@ Przewdd CAN bus, tzw. skretka

@ Pin 1: ekranowanie

@ Pin 2: zasilanie 24 V DC+ (czerwony)

@ Pin 3: zasilanie 24 V DC— (czarny)

@ Pin 4: przesyt danych CAN Cy (biaty)

@ Pin 5: przesyt danych CAN C, (niebieski)
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Przytacze elektryczne cig daiszy

Schemat okablowania systemu CAN bus

NRS, NRR, LRR, NRG, LRG, TRV
TRS, URB 1 EF, URZ

ZEP
£

B Urzgdzenia tgczy¢ tylko rdwnolegle w uktadzie jedno za drugim. Potgczenie z rozgate-
zieniami jest niedozwolone!

W Ekrany przewodu sterujgcego muszg by¢ potgczone i przytgczone od razu do central-
nego punktu uziemiajacego (CEP). Jezeli moga wystapi¢ prady wyréwnawcze, np. w
instalacjach zewngtrznych, nalezy upewnic sig, ze ekran jest odigczony od centralnego
punktu uziemiajacego (CEP).

W W celu zabezpieczenia uktadu nalezy zastosowacé bezpiecznik typu T 2,5 A lub zgodnie
z przepisami TRD (1,0 A dla pracy 72 h).

W Jedli do sieci CAN bus jest podtaczone wigcej niz jedno urzadzenie nalezy podtgczyc
do pierwszego i ostatniego urzgdzenia opornik zwierajacy 120 Q, Rys. 24, Rys. 25

W W sieci CAN bus moze pracowac tylko jeden ukfad ogranicznika poziomu.
m Sie¢ CAN bus nie moze by¢ przerywana w trakcie pracy.
Kazde przerwanie sieci wywota uruchomienie systemow hezpieczenstwa!

Przed odtgczeniem przewodu sieci CAN bus z listwy zaciskowej, nalezy upewnic sig,
7e wszystkie urzadzenia systemu sg wytgczone.
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Przytacze elektryczne cig daiszy

@ Uwaga

W Petla rezystancji musi wynosic¢ ponizej 10 Q.
B Napiecie znamionowe podane jest na tabliczce znamionowe;j.

W Podczas wytgczania obcigzen indukcyjnych wystepuja skoki napigcia mogace zaktocic
prace uktadow kontroli i pomiaru. Aby ochroni¢ uktad nalezy zastosowac styczniki z
zabezpieczeniem przed przepigciem typu RC np. 0,1 pF/100 Q.

B Nawet w prawidtowo okablowanych systemach zaktécenia o wysokich czestotliwos-
ciach moga prowadzi¢ do zatrzyman systemu i alarmoéw awarii. Wigcej informacji
mozna znalez¢ w liscie btedow, w dziale Niesprawnosci.

Narzedzia

B \Wkretak krzyzakowy, rozmiar 1
B \Wkretak ptaski, rozmiar 2,5, izolowany zgodnie z VDE 0680
B Klucz ptaskiA. F. 19 mm

Podstawowe ustawienia

Przewod

Wszystkie urzadzenia (poziom, przewodnosc) sg potgczone ze sobg za pomocg magistrali CAN bus.
Do wymiany danych pomigdzy grupami urzadzen wykorzystywany jest protokdét CANopen. Wszystkie
urzgdzenia posiadajg indywidualny adres ID. Czterozytowy kabel stuzy zaréwno do zasilania jaki i
przesytu danych dla szybkiej transmisji danych.

Indywidualny adres urzadzenia CAN (adres ID) moze by¢ ustawiony w zakresie pomigdzy 1 - 123.
Regulator NRS 1-40 jest fabrycznie skonfigurowany w sposob pozwalajgcy na wspotprace z innymi
urzgdzeniami i moze by¢ uzywany od razu, bez koniecznosci ustawiania adresu ID.

Jesli identyczne systemy beda komunikowaty si¢ wspdlnie w sieci CAN bus, nalezy ustawic¢
rozne adresy ID dla kazdego systemu (np. ogranicznik, regulator, itp.).

Jesli dlugosé przewodu CAN bus jest wigksza niz 125 m nalezy zmienié¢ ustawienia za pomoca
przetacznika @.

Wigcej informaciji na temat ustawien przetgcznika znajduje sie w czesci Podstawowe ustawienia /
Ustawienia przetacznika kodujacego adresy ID.
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Podstawowe ustawienia cig daiszy

Adresy ID urzadzen

Ogranicznik poziomu wody

NRS 1-40 NRG 16-40 (1) NRG 16-40 (2) Rezerwowy Rezerwowy
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 3 Ustawienia fabryczne
Uktad bezpieczenstwa kottdw parowych z przegrzewem
NRS 1-40.1 NRG 16-40 (1) | NRG 16-40 (2) TRV 5-40 Ogranicznik 4
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 3 4 Ustawienia fabryczne
Uktad bezpieczenistwa (np. kotly wodne)
NRS 1-40.1 NRG 16-40 (1) | NRG 16-40 (2) Ogranicznik 3 Ogranicznik 4
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 Ustawienia fabryczne
Uktad bezpieczenstwa (np. kotty wodne)
NRS 1-40.2 TRV 5-40 (1) TRV 5-40 (2) Ogranicznik 3 Ogranicznik 4
X X+1 X+2 X+3 X+4
6 7 8 9 10 Ustawienia fabryczne
TRS 5-40 (1) TRS 5-40 (2)
X+1+90 X+2+90
97 98
Alarm wysokiego poziomu
NRS 1-41 NRG 16-41 Rezerwowy Rezerwowy Rezerwowy
X X+1 X+2 X+3 X+4
6 7 8 9 10 Ustawienia fabryczne
Pozostate elementy systemu
SRL 40
X = (czujnik: ogranicznik poziomu // alarm wys.) + 2 Ustawienia fabryczne
ORT 6
98 Ustawienia fabryczne,
Regulacja poziomu On-off
Rezerwowy NRS 1-42 NRG 16-42
X-1 X X+1
19 20 21 Ustawienia fabryczne
Ciagta regulacja poziomu
URZ 40 NRS 2-40 NRR 2-40 NRG 26-40 Rezerwowy
X-2 X-1 X X+1 X+2
38 39 40 41 42 Ustawienia fabryczne
Uktad odsalania
EF 1-40 Reserved LRR 1-40 LRG 1-4... Rezerwowy
X-2 X-1 X X+1 X+2
48 49 50 51 52 Ustawienia fabryczne
Regulator
URB 1, URB 2
60 Ustawienia fabryczne
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Podstawowe ustawienia cig daiszy

Ustawienia fabryczne

W elektrodach poziomu wprowadzono nastepujace ustawienia fabryczne:
W Predkosc przesytu danych: 250 kB/s

W Czuto$¢ pomiaru: 0,5 pS/cm

W Adres ID urzadzenia: 002

W Konfiguracja: Elektroda poziomu 1, zwora @ ustawiona do lewej

Nadawanie /zmiana adresu ID

Jesli kilka identycznych systemow ma si¢ komunikowac w sieci CAN bus, nalezy ustawic¢ rézne adresy
ID dla kazdego systemu (np. ograniczniki poziomu, regulatory itp.).

1. Wykrecic $ruby @, zdjaé pokrywe .

2. Ustawic¢ odpowiednio przetacznik @ . Patrz tabela ,Ustawienia przetacznika kodujgcego adresy ID*
na stronie 27.

3. Zamontowac pokrywe @ i przykrecic $rubami @.

@ Uwaga

W Zaleca sig eksploatacje urzadzen pracujgcych w systemie CAN bus z zastosowaniem
ustawien fabrycznych.

| Nie nadawac takiego samego adresu ID dla wigcej niz jednego urzadzenia
pracujacego w systemie CAN bus.
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Podstawowe ustawienia cig daiszy

Ustawienia przetacznika kodujacego adresy ID

ST @ ST @
2 3
S1 OFF 1 S1 ON 1
S2 ON 2 S2 ON 2
S3 OFF 4 S3 OFF 4
S4 OFF 8 S4 OFF 8
S5 OFF 16 S5 OFF 16
S6 OFF 32 S6 OFF 32
S7 OFF 64 S7 OFF 64
Rys. 27 (Ustawienia fabryczne) Rys. 28 (Przyktad 1)

S8 S9 S0 | Predkos¢ przesytu danych Dlugosé kabla

ON ON | OFF 125 KBit/s 250 m
OFF | ON ON 100 KBit/s 335 m
ON | ON ON 50 KBit/s 500 m
OFF | ON ON 20 KBit/s 1000 m
ON ON ON 10 kBit/s 1000 m

Rys. 29 (Ustawienia fabryczne 250 kBit/s)




Uruchomienie

Sprawdzenie podiaczenia elektrycznego

Nalezy upewnic sig, ze elektroda NRG 1...-40 jest podtgczona do przetgcznika poziomu NRS 1-40 lub
NRS 1-40.1 zgodnie ze schematem okablowania. Rys. 26

Podiaczenie zasilania

Podtaczyc zasilanie do przetgcznika poziomu NRS 1-40 lub NRS 1-40.1.

Zastosowanie

Ogranicznik poziomu wody, uktad ogranicznika poziomu wody

Stosowac w potgczeniu z przetgcznikiem poziomu NRS 1-40 lub NRS 1-40.1 w kottach parowych i wod-
nych, zgodnie z TRD 401, TRD 602, TRD 604, EN 12952, EN 12953 lub innymi przepisami krajowymi.

@ Uwaga

W W celu analizy i eliminacji nieprawidtowosci pracy urzadzenia patrz: dziat ,Lista btedow
i sposoby ich usuwania“ na stronie 29.

Zastosowanie w trybie awaryjnym

Zastosowanie w trybie awaryjnym uktadu ogranicznika poziomu

Jesli jedna z elektrod przestanie pracowac, system moze nadal pracowac w trybie awaryjnym pod
statym nadzorem - zgodnie z TRD 401 z jedna elektrodg poziomu.

1. Wykrecié $ruby @ i zdjac pokrywe @, Rys. 13

2. Zmieni¢ zwore €D pracujacej elektrody do pozyciji lewej (elektroda 1), Rys. 14
3. Ustawic adres ID pracujgcej elektrody na wartos¢ ,,002%, Rys. 14, Rys. 27

4. zamontowac pokrywe @ i dokrecic $ruby ©.

A =

W Nalezy wprowadzi¢ poczatek pracy w trybie awaryjnym w dzienniku pracy kotta.
W System pracujgcy w trybie awaryjnym musi by¢ pod ciggtym nadzorem.

W Uszkodzong elektrode nalezy wymieni¢ bezzwtocznie.

W W dzienniku pracy kotta wprowadzi¢ zakoriczenie pracy w trybie awaryjnym.
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Niesprawnosci

Lista btedow i sposoby ich usuwania

Urzadzenie nie dziata — wskazanie awarii

Biad:

Usunigcie:

Pomimo prawidtowego potgczenia przewodéw i doboru urzadzen pojawia sie sygnat
zaktocajgcy.

Sygnat zaktdcajacy moze by¢ spowodowany zaktdceniami wysokiej czestotliwosci wy-
twarzanymi przez instalacje. Do przeciwdziatania zaktdceniom z zasilacza dostarczane sg
pierscienie ferrytowe, numer katalogowy 147253. Na przewodach zasilajgcych 230 V
nalezy wykonac pig¢ do dziesieciu petli przechodzacych przez pierscienie ferrytowe.
Jesli w systemie jest kilka regulatoréw, powinny by¢ zasilane przez przewody zasilajgce
chronione przed zaktéceniami. Do ochrony przed zaktoceniami magistrali dostarczone sg
pierscienie ferrytowe sktadane, kod katalogowy 147254. Pierscienie sktadane zaktada
sie na przewdd magistrali w poblizu listwy zaciskowej regulatora. Po zatozeniu pierscieni
uruchomi¢ system ponownie.

Elektroda poziomu zanurzona - Alarm niskiego poziomu

Bfad:
Usunigcie:

Biad:
Usunigcie:

Bfad:
Remedy:

Biad:
Usunigcie:

Obudowa elektrody nie ma potgczenia uziemiajgcego z kottem.

Oczysci¢ powierzchnig uszczelniajaca i uzy¢ metalowy pierscien uszczelniajgey D 27 x 32
(D 33 x 39) DIN 7603-1.4301.

Do uszczelnienia nie stosowaé pakut badz tasmy teflonowe;j.

Uszkodzenie wewnetrznego uszczelnienia elekirody.
Wymienic elektrode.

Brak napigcia.
Podfgczyc zasilanie. Podtaczyc elektrode zgodnie ze schematem okablowania.

Bezpiecznik termiczny zostat uruchomiony.
Temperatura otoczenia nie moze przekroczy¢ 70 °C.

Poziom ponizej ,,Niskiego poziomu wody* — brak dziatania

Bfad:
Usunigcie:

Bfad:
Usunigcie:

Biad:
Usunigcie:

Brak otworu odpowietrzajacego w rurze ochronnej lub otwor zostat zatkany.
Sprawdzi¢ rure ochronng i w razie porzeby wykonac otwor odpowietrzajgcy.

Zawory odcinajace zewnetrznego naczynia pomiarowego (dostarczane opcjonalnie) sa
zamkKnigte.
Otworzy¢ zawory odcinajgce.

Prety elektrody majg styk z uziemieniem.
Sprawdzic i zmieni¢ potozenie zabudowy

Jesli pojawit sie btad nie wymieniony powyzej lub nie dajgcy sie usungc, nalezy skontaktowac sig z
autoryzowanym serwisem firmy GESTRA.
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Demontaz

A Niebezpieczenstwo

Podczas wykrecania elektrody para lub gorgca woda moze wydostac sig na zewnatrz.
Stwarza to niebezpieczenstwo cigzkich poparzen. Dlatego tez przed demontazem elek-
trody nalezy sie upewnic, ze kociot i naczynie pomiarowe nie znajdujg sie pod cisnieniem
i s3 schtodzone do temperatury otoczenia (20 °C).

Utylizacja
Usungc elektrode i odseparowac surowce wtorne zgodnie ze specyfikacja materiatowa.

Podzespoly elekironiczne (ptytki drukowane) muszg by¢ utylizowane osobno.
Przy utylizacji elektrody nalezy zastosowac si¢ do lokalnych przepisow.
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