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Wichtige Hinweise

BestimmungsgeméBer Gebrauch

Das SPECTORcom ist ein Gateway fiir die Fernbedienung/ Analyse des SPECTORbus- Systems mit
integrierter speicherprogrammierbarer Steuerung (SPS).

Neben GESTRA-Gerdten wie z.B. konduktiven und kapazitiven Niveauelektroden, Temperaturbegrenzer
sowie Leitfahigkeitselekiroden kdnnen Fremdsysteme in Abstimmung mit GESTRA angeschlossen und
in das Gesamtsystem eingebunden werden.

A Gefahr

Die Parameter der im Regelwerk vorgeschriebenen Niveauelektroden zum NW- und
HW-Alarm kénnen angezeigt und iiberwacht werden.

Das SPECTORcom kann nicht als Ersatz fiir die Steuergeréte der im Regelwerk gefor-
derten Begrenzer wie z.B. NW (Niedrigwasser), HW (Hochwasser) und STB (Sicherheits-
temperaturbegrenzer) eingesetzt werden.

Ein solcher Einsatz ist nicht bestimmungsgeman!

Ein sicherer Datenaustausch kann mit den von GESTRA getesteten und freigegebenen Geraten
erfolgen.

Jeder dariiber hinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgeméB. Das sich daraus ergebende
Risiko tragt der Benutzer allein. Der Hersteller haftet ausdriicklich nicht fiir Schaden, die durch unsach-
geméBen Gebrauch entstehen.

Sicherheitshinweise

Die Sicherheitshinweise der beiliegenden Gerate- und Busklemmenbeschreibung sind zu beachten.
Jede Arbeitsweise, die die Sicherheit beeintrachtigt, ist zu unterlassen.



Vorwort

Gesamtsystem

Ein System aus SPECTORcom und SPECTORbus ist fiir eine Remote Ubertragung der Kesseldaten an
einen PC ebenso geeignet wie zur Fehleranalyse fiir einen problemlosen Kesselbetrieb. Bereits beste-
hende Anlagen kénnen mit dem SPECTORcom nachgertistet werden. Hierbei gilt es die Betriebsspan-
nung fiir das SPECTORcom separat auszufiihren, da bei der Parametrierung das Gerat zur Initialisierung
Ein- und Aus geschaltet werden muss.

Das SPECTORcom ermittelt zyklisch die aktuellen Parameter der Steuergeréte und Elekiroden. Diese
stehen in der Visualisierung zu den Steuergeréten und Reglern sofort nach dem Einstellen der zugeho-
rigen Node-ID zur Verfiigung. Danach ist es méglich, Anderungen direkt tiber das SPECTORcom auszu-
flihren.

Griine ,Input“-Felder verhalten sich in der Visualisierung wie Buttons. Gelbe Felder stellen Statusinfor-
mationen zur Verfiigung und werden aus dem System heraus automatisch ermittelt.

Der Eingangsbildschirm bildet nach erfolgter Parametrierung des Systems die Gesamtiibersicht. Hier
sollten die wichtigsten Staties des Systems parametriert werden. Wahrend die Begrenzer im oberen
Bereich des Bildschirms fest zugeordnet werden, so sind die Bargraphen und die zur Mitte angeord-
neten Buttons frei zu parametrieren. Auf dem Elngangsbildschirm findet man auch die Aufrufe zu den
weiteren Systemvisualisierungen. Anzumerken sei hier die Alarmseite im oberen rechten Bereich. Hier
laufen aktuelle Fehlermeldungen im Klartext auf, die sich mit verschiedenen Tools analysieren lassen.
Auch erreicht man hier die Alarmhystorie die in einen Ringpuffer bis zu 1024 Alarme verwaltet.

Zur weiteren Veranschaulichung des Gesamtsystems kann die Kessel- Seite herangezogen werden.
Auch hier lassen sich umfangreiche Parametrierungen und somit eine Ubersicht des Gesamtsystems
einrichten. Von hier ldsst sich auch das Datalog (Trend) aufrufen, womit sich Analysen des Systems mit
bis zu 72 Stunden realisieren lassen.

In System lassen sich SPECTORcom- spezifische Anderungen vornehmen wie z.B. einstellen der IP,
Passwortinderung, Uhrzeit stellen und einstellen des verwendeten URBs. Einige Einstellungen sind
dauerhaft unbedienbar. Diese Einstellungen sind Masterpasswort-geschiitzt und werden bei Ausliefe-
rung eingestellt. Wie auch z. B. das Einschalten des Profibus.

Uber Profibus (optional) aber auch iiber OPC kdnnen Leitsysteme an das SPECTORcom angebunden
werden. Die gsd- Datei fiir eine Profibus- wie auch die Software fiir eine OPC-Kopplung liegen dem
SPECTORcom bei. Diese findet man auf der Inbetriebnahme CD.

Auch verfligt das SPECTORcom Uiber eine Brenneranbindung per MODbus. Hierfiir sind bereits Visua-
lisierungen fiir Landis & Staefa, Lamtec, Hima und Hamworthy realisiert worden. Fiir Landis & Staefa
konnen z.B. Sollwerte, Brennstoff und der Leistungregler direkt iber das SPECTORcom eingestellt
werden.

Unterschied URB 1 und URB 2

Das Verhalten des SPECTORbus-Systems bestehend aus URB 1 oder URB 2 mit dem SPECTORcom sind
unterschiedlich. Dies ist bedingt durch die unterschiedlichen Gerate URB 1 und URB 2 und den damit
systemspezifischen Eigenschaften.

Darum ist darauf zu achten, dass bei Anderungen am URB 1 stets ins Grundbild zuriickgeschaltet wird.
Sonst kann es passieren, dass das SPECTORcom in der Visualisierung falsche Daten anzeigt. Dies fiihrt
zu keinen Fehlverhalten der Steuergerate oder Elektroden!

Mit dem URB 2 treten diese Fehlverhalten nicht auf.



Erlauterungen

Lieferumfang

| 1 Gateway mit CompactFlash™ 256 MB
W 1 Betriebsanleitungs-CD ,Inbetriebnahme SPECTORcom*

Einsatz

Das SPECTORcom wird zur Remote- Anzeige und Bedienung folgender Komponenten eingesetzt:
W CANopen-Gerite
W Aktoren und Sensoren

Eine vollstindige Auflistung der vom SPECTORcom unterstiitzten Geréte befindet sich in der
Gerételiste.

Der Datenaustausch erfolgt auf der Grundlage des CANopen Protokolls
Das SPECTORcom kann optional mit weiteren SPECTORcom-Geraten gekoppelt werden.

Die Anzeige und Bedienung des SPECTORcom erfolgt (iber die integrierte Remotefunktion tiber einen
Internet-Browser oder iiber den mitgelieferten Remote-Client am PC.

Das SPECTORcom stellt fiir den PC folgende Servicefunktionen:
W Statusanzeige (editierbar),

W Parameteranzeige,

W Parametrieren diverser CAN Sensorik,

B Trendanzeigen (Datalog),

W Anzeige der letzten 1024 historischen Alarmmeldungen,

B Mehrsprachigkeit,

W Passwortschutz,

B Kopplung zu Brennersteuerungen (Landis & Staefa, Weishaupt, Hima, Lamtec) mit Darstellung und
Fernbedienung der Brennerdaten .

W Remote-Betrieb via Intranet (TCP/IP) und ISDN-Modem,
W Anbindung an Leitebene via OPC,
W Anbindung an Leitebene via Profibus DP (optional)



Erlauterungen rorsetzung

Funktion

Das SPECTORcom dient zum Fernanzeigen und Parametrieren der SPECTOR Steuer- und Regelgerite
sowie der SPECTORbus-Aktoren und Sensoren. Alle relevanten auf dem CAN-Bus iibertragenen Daten
werden auf der Grundlage des CANopen-Protokolls vom SPECTORcom empfangen, ausgewertet und
in einem javaféhigen Webbrowser dargestellt. Die CANopen-Geréte senden zyklisch Datentelegramme
tiber den CAN-Bus. Die Datentibermittlung erfolgt nach I1SO 11898.

Parameter werden vom SPECTORcom an die entsprechenden Busteilnehmer gesendet.

Die unterstiitzten Geréate beziehen sich auf das komplette SPECTORbus-Programm.

Die Anzeige und Bedienung des SPECTORcom erfolgt im Remote-Betrieb von einem PC/Laptop im
Intranet oder von einem Internet-Browser/Remoteclient via ISDN-Router/ VPN- Verbindung.

Alle iibermittelten Prozessdaten werden kontinuierlich vom SPECTORcom empfangen und ausgewer-
tet. Wenn ein angeschlossenes CANopen-Gerét den Datensendezyklus unterbricht, wird eine Alarm-
meldung generiert und am Display durch ein blinkendes Icon angezeigt.

Die Einrichtung und Uberwachung der verfiigbaren Parameter von CANopen-Geréten erfolgt im
Remote-Betrieb via Intranet (TCP/IP) von einem PC aus.

Die Konfiguration selbst erfolgt mit Hilfe entsprechender Mendis. Dabei ist zu beachten, dass nur
korrekte Parameter ibertragen werden diirfen, da auf Seiten des CANopen-Gerétes keine Konsistenz-
und Wertebereichspriifungen durchgefiihrt werden.

Im SPECTORcom werden die eingestellten Parameter gespeichert.

Gelbe Hintergrundfarben stellen Parameter als reinen Anzeigewert dar. Griine Hintergrundfarben wirken
wie Button-Funktionen und ermdglichen eine Eingabe des Bedieners.

Einschrénkungen: Die Geratekombination aus einer Wasserstandselektrode und zwei Wasserstands-
reglern, z.B. NRG 26-40 auf NRR 2-40 und NRS 2-40, ist nicht zul&ssig.



Erlauterungen Fortsetzung

Systemauslegung

CANopen-Gerate

Max. Anzahl Sensoren ( ohne NW-, HW- und STB ) 10
Max. Anzahl Aktoren 10
Datalogs
Anzahl der Datalogs 5x2
Aktuelle und historische Meldungen
Max. Anzahl der historischen Meldungen 1024
Passwortschutz
Anzahl der Ebenen 3
MODBus RTU
Lamtec,u :IMA, CANBus
Landis & Steafa
| pleiiiERes
Profibus d Begrenzer
optional — .I.E’mm‘
SPECTORcom
I
0PC Regler
, — 1Boooi
Remotecontrol /
- Fernwartung | I
Elektroden

a4
. i}

ISDN-Router (optional)




Einbau

SPECTORcom

Der Einbau erfolgt gemé&B der beiliegenden Geratebeschreibung des Gerédtes EP-XXX Box.

Elektrischer Anschluss

SPECTORcom

Der elektrische Anschluss erfolgt geméaB der beiliegenden Gerdtebeschreibung des Gerétes EP-XXX Box.

Installationsbeispiel

15/10/2008
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Inbetriebnahme

Technische Voraussetzungen

Alle zu iiberwachenden Komponenten miissen angeschlossen sein und sich in Betrieb befinden.

Im SPECTORcom muss sich eine CompactFlash™ befinden und die Stromversorgung muss eingeschal-
tet sein.

Einschaltroutine

Mit dem Zuschalten der Stromversorgung wird das SPECTORcom in Betrieb genommen. Zuerst erfolgt
ein Systemtest und das Booten des Betriebssystems WinCE mit den entsprechenden Treibern.

Danach wird automatisch das Anwenderprogramm aus der CompactFlash™ geladen und das Start-
menii ,Ubersicht“ angezeigt (Dauer ca. 40 sec).

Hinweis

Wenn Fehler beim Starten auftreten, wird dies auf dem angeschlossenen PC angezeigt.

Ausschaltroutine

Ein kurzfristiger Ausfall der Energieversorgung bis zu 10 ms wird vom Netzteil (iberbriickt. Bei einem
langeren Ausfall der Energieversorgung erfolgt nach der Wiederherstellung der Energieversorgung ein
Neustart des SPECTORcom.

Werkseinstellungen

Die grafischen Bildmasken werden von GESTRA konfiguriert. Alle einstellbaren Masken sind vollstan-
dig vorhanden, unabhéngig davon, ob die angezeigten Messgerate im Bus-System existieren. Damit ist
eine spatere Erweiterung oder ein Umbau jederzeit maglich.

Der Umfang der eingestellten Werte und damit der Grad der Voreinstellungen ist abhéngig davon, ob
es sich um eine vorkonfigurierte OEM-Version handelt oder ob das SPECTORcom an ein vorhandenes
Bus-System angeschlossen wird und das System komplett neu konfiguriert werden muss.

Bei einer vorkonfigurierten OEM-Version sind die eingebauten Komponenten mit den eingestellten
Parametern auf der CompactFlash™ gespeichert.

11



Inbetriebnahme Forsetzung

Systemeinstellungen

Die Systemeinstellungen fiir die Erstinbetriecbnahme werden von GESTRA auf der CompactFlash™
gespeichert. Sie ermdglichen die storungsfreie Inbetriebnahme.

Gegraute Eingabefelder oder Symbole sind passwortgeschiitzt.

Das Passwort kann von jedem Menii, welches ein Passwort erfordert, eingegeben werden. Die Passwort
geschiitzte Freigabe behalt in allen Menlis zeitlich begrenzt seine Giiltigkeit (Standard 1 Std.). Nach
Ablauf dieser Zeit wird die Freigabe automatisch beendet und eine erneute Eingabe des Passwortes ist
notwendig.

Folgende Standardwerte sind eingestelit:

| Uhrzeit: Aktuelles Datum und Uhrzeit (batteriegepuffert)
W Sprache: Deutsch

B |P-Adressen: 192.168.0.99

W Passworte:  Level 1 fiir Bediener: ##HH
Level 2 fiir Techniker: #####
Level 3 fiir Inbetriebnehmer: GESTRA (Werkseinstellung)

Optional: Brennerhersteller
Profibus Ein/ Aus

@ Hinweis

Nach der Erstinbetriebnahme wird empfohlen, die Passworter neu zu vergeben!
Es ist darauf zu achten, unterschiedliche Passworter zu verwenden.
Das Passwort darf max. 8 Zeichen lang sein.

Alle Marken- und Produktnamen sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen der jeweiligen Titelhalter.

12



Inbetriebnahme Fortsetzung

CAN-Bus Anschluss

Der Anschluss an die CANopen-Gerate erfolgt tiber die CAN-Schnittstelle.

Als Verbindungskabel muss ein Sub-D-Steckverbinder (gemaB DIN 41652) eingesetzt werden.
Als Zuleitung kann mehradrige, flexible Steuerleitung verwendet werden.

Als Bus-Leitung muss mehradriges, paarig verseiltes, abgeschirmtes Steuerkabel verwendet werden,
z.B. UNITRONIC® BUS CAN 2 x 2 x...mm2 oder RE-2YCYV-fl 2 x 2 x...mmz2.

Leitungslidnge Paarzahl und Leitungsquerschnitt [mm?]
125m 2x2x0,34
250 m 2x2x0,5
335m 2x2x0,75
500 m
1000 m auf Anfrage, abhéngig von der Buskonfiguration
1000 m

@ Hinweis

Die Ausfilhrung des Datenkabels hat einen wesentlichen Einfluss auf die elektro-
magnetische Vertraglichkeit (EMV) des SPECTORcom. Beim Anschluss ist deshalb beson-
dere Sorgfalt erforderlich (siehe Gerdtebeschreibung Anzeige- und Bediengerat EP-XXX
Box).

UNITRONIC® ist ein eingetragenes Warenzeichen der LAPP Kabelwerke GmbH, Stuttgart.



Inbetriebnahme Forsetzung

Remote/Ferniiberwachung

Das SPECTORcom wird extern von einem PC aus bedient. Voraussetzung ist ein installierter Browser ab
Internet Explorer 5.5 oder der mitgelieferte Remote-Client als Frontend.

Die Verbindung wird Uber die integrierte Ethernet-Schnittstelle mit Hilfe eines Patch-Kabels (RJ45)
direkt zum Netzwerk/Intranet hergestellt. Alternativ kann die Verbindung auch via Hub/Switch aufgebaut
werden.

Ein Hub/Switch ist im optional erhaltlichen ISDN-Modem/Router enthalten. Eine Remote-Verbindung
kann in diesem Fall zusétzlich direkt iiber eine ISDN DFU-Verbindung erfolgen.

Die IP-Adresse vom SPECTORcom ist durch den System- oder Netzwerk-Administrator zu vergeben. Die
IP-Adresse muss in dem Netzwerk eindeutig definiert sein. Die Einstellung erfolgt fest in der Autoexec.
cmd auf der Flash-Karte (iber eine FTP-Verbindung oder CF-Card Reader. Ist dies nicht erwiinscht, so ist
dieser Eintrag auszublenden. Fiir die Zukunft muss dann sichergestellt werden, dass das Netzwerkkabel
eingesteckt ist, da WinCE die IP-Adresse zuriicksetzt.

Einbindung von Fremdgeraten

Fremdgerate, z.B. vom Profibus und MODBus konnen in Absprache mit GESTRA direkt an das
SPECTORcom angeschlossen werden.

Verwendung der Hilfe

Die Hilfefunktion befindet sich bei den Bildmasken rechts oben in der Meniileiste. Durch Driicken der
Schaltflache mit einem Fragezeichen erscheint ein eigensténdiges Fenster, welches Erlauterungen zu
der aktuellen Bildmaske anzeigt. Das Fenster wird vom Bediener geschlossen.

14



PC- Bedienoberflachen

Beschreibung der Browseroberflache

Das SPECTORcom kann im Remote-Betrieb (iber einen Internet-Browser oder einem mitgelieferten
Remote-Client bedient werden (befindet sich auf der Inbetriebnahme CD).

Voraussetzung fiir den Fernzugriff im Intranet ist eine gliltige IP-Adresse.
Das Einrichten der IP-Adresse wird im Kapitel System, Menii IP-Adressen beschrieben.
Der Seitenaufruf erfolgt mit http://IP-Adresse.

Um die Bedienoberflache des SPECTORcom anzuzeigen, betatigen Sie die Schaltflache WebEPAM.
Die folgende Authentifizierung wird mit ,,0K“ bestétigt.

@ Hinweis
Der Zugriff via Browser ist zur Sicherheit auf einen angemeldeten Nutzer beschrankt.

Beschreibung der Bedienoberflache

Die Bedienoberflache besteht aus drei Bereichen:

SPECTORcom i ? Titelleiste
2410.08 08:27:05
® @ ABSALZEN
NW-ALARM HW-ALARM
- BRENNER Anzeigefldche

AH Istwert [DruckTemp.) Adueller Solbwert

78.0°C 85.0°C
Flammensigrial A Lestung

65.7% 100 %

56 g |SPANNEAU TRVE40 1223 e
40.0% 214°C

ﬂj ‘t Tl g Symbolleiste

Die Titelleiste zeigt das Firmen-Logo, Menii-Benennung und zwei Schaltflichen.
In allen anderen Menlis wird sie um eine dritte Schaltfldache erweitert.

Die Anzeigeflache verandert inr Aussehen entsprechend den aufgerufenen Menis.

Die Symbolleiste zeigt, abhdngig von dem aufgerufenen Mendi, die zur Verfligung stehenden Funktionen
an.

15



Bedieno‘)erﬂﬁ(:hen Fortsetzung

Beschreibung der Eingabemasken

Die Eingabemasken dienen der Eingabe von Werten

Die Eingabe am Monitor erfolgt mit der Maus auf der Bedienoberfldche der Eingabemasken.

Bei der Eingabemaske steht nur der angezeigte

eingeschrankte Zeichensatz zur Verfiigung. il = =
Die GroB- und Kleinschreibung wird ignoriert. 20| S|4 SR ] ON| R | SR SS A RO
Es werden nur GroBbuchstaben angezeigt und alwlelrltlzlulilolPr
e o ale ol [l al < ]
Eine Plausibilitatspriifung erfolgt nicht.
Y|X|C[V|B|N|M|-|J
| | B
Die Eingabemaske dient der Eingabe von MaBeinheiten / - =
Dimensionen. =
o s 2 3 i =
Bei der Sprachumstellung erfolgt keine Anderung in " 2 : P
I&nderspezifische MaBeinheiten (z. B. Temperatur). Al =l g
i |
Eine Plausibilitatspriifung erfolgt nicht. . ‘ = o
i llic) o s|u|w
| | |
Bei der Eingabemaske steht nur der angezeigte eingeschrénkte Min. 000
Zeichensatz zur Verfligung. Akt 1000 |<—
Minimal- und Maximalwerte werden ober- bzw. unterhalb der Max: — 99989.00
aktuellen Eingabe angezeigt. 7 el e
Werte, die auBerhalb des zuldssigen Wertebereiches liegen
werden nicht iibernommen. 4 5|6 v
i 2 =
0(+-| | I
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Bedienoberflachen rorsetzung

Beschreibung der Schaltflichen

Schaltflache

Bedeutung

Riicksprung zum Startbild

grau = es steht kein Alarm an
Aktuelle Alarmanzeigen rot = Alarm quittiert aber noch anstehend
blinkend = unquittierter Alarm vorhanden

Anzeige der Hilfetexte zur aktuellen Seite

RSB e

Sprung zu den Datalogs ( Trends )

]

(Offnen der Konfigurationsmaske

Sprung zu den Systemeinstellung

Passworteingabe

2@ IO

Alarmquittierung
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Bedienoberflachen rorsetzung

Beschreibung der Schaltflichen Fortsetzung

Bedeutung

Schaltflache

Verlassen des aktuellen Meniis

Sprung zur Quelle (Herkunft) der Stérmeldung

Anzeige der Alarmdetails

I
o
o

Loschen alle historische Meldungen (Papierkorb)

v/

Filtern der Alarmhistorie

Sortieren der Alarmhistorie

Sprung in dier Storhistorie des Brenners

quittieren / iibernehmen

I NRE

Backspace
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Bedienoberflachen rorsetzung

Beschreibung der Schaltflichen Fortsetzung

Schaltflache

Bedeutung

ot

Sprung in das Brennermenii

Sprung in das Kesselmenii

o
1

Sprung in das I/0-Menii

Sprung in das Menii der Steuergerite

i

Anzeige der CAN-Eingénge

1

Anzeige der CAN-Ausgange
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Bedienot)erﬂﬁ(:hen Fortsetzung

Menii Ubersicht

Die Parameter bieten individuelle Einstellmdglichkeiten. Diese sind passwortgeschiitzt.

Betéatigen Sie auf einer der folgenden Seiten @ und geben Sie Ihr Passwort ein.

m Die Uberschriften konnen mit neuen Namen versehen werden.
W Die Bargrafen kdnnen CAN-Teilnehmern zugeordnet werden.
m Die Begrenzer werden nach dem Einschalten im oberen Bereich dargestellt.

| Im mittleren Bereich kénnen sechs Signale dargestellt werden. Wéhlen Sie den gewiinschten Typ
oder blenden Sie das Signal aus.

W Zum Anzeigen der aktuellen Werte
oder Konfiguration des Kessels wahlen Sie (lj

B Zur Anzeige der aktuelle Werte oder Konfiguration
des Brenners, falls angeschlossen, wéhlen Sie ﬂ

B Fiir die Anzeige von Werten oder der

Konfiguration von Ein / Ausgangen wahlen Sie T l
W Um in das Menii der Systemeinstellungen

zu gelangen wéhlen Sie

Die Niveauanzeige und z.B. die Leitfahigkeit konnen den Bargraphen links und rechts

in der Ubersicht zugeordnet werden. Fiir die Leitfahigkeit ist dies nicht zwingend erfor-

derlich. Es kann auch die Temperatur oder das Niveau einer zweiten Niveauelektrode fiir

Speisewasser dem Bargraphen zugeordnet werden.

Mit m , der in diesem Bild nicht angezeigt wird, kann von allen untergeordneten
Meniis direkt in das Menii Ubersicht zuriickgesprungen werden. Der
Riicksprung erfolgt bei Nichtbenutzung automatisch (zeitabhéngig).
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Gerateliste

Freigegebene Gerate
GESTRA Funktion
NRS 1-40, NRS 1-40.1, NRS 1-40.2 Niveauschalter
NRS 1-41, Niveauschalter
LRR 1-40 Leitfahigkeitsregler/-begrenzer
LRG 1X-40, LRG 16-41 Leitfahigkeitselektrode
NRG 1X-40 Niveauelektrode
NRG 1X-41, NRG 1X-41.1 Niveauelektrode
NRG 16-42 Niveauelektrode
NRG 26-40 Niveauelektrode
ORT 6 OI-/Triibungs-Messumformer
TRV 5-40 Temperaturmessumformer
EF 1-40 Stellantrieb
URZ 40a Stellantrieb - Steuereinheit

Fremd Firmen

Jumo CANtrans p

Temperaturfiihler

Jumo CANtrans T

Temperaturfiihler
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Systemsteuerung

Reihenfolge des Einrichtens

Voraussetzung fiir das Einrichten ist, dass alle Geréate (iber einen CAN-Bus miteinander verbunden sind.
Der Datenaustausch zwischen den Gerategruppen erfolgt unter Anwendung des CANopen-Protokolls.

Um auf die CANopen-Geréte der Anlage zugreifen zu kénnen, miissen zuerst die Grundeinstellungen
liberpriift und gegebenfalls eingerichtet werden.

Bei vorkonfigurierten Anlagen erfolgt die komplette Parametrierung durch GESTRA. Die Daten werden
auf der CompactFlash™ gespeichert und Anderungen sind nicht notwendig.

Fiir eine nachtrégliche Installation des SPECTORcom oder bei Erweiterungen sind die im folgenden
beschriebenen Konfigurationsschritte notwendig.

Hinweis
Jede Anderung der Grundeinstellungen wirken sich sofort auf die Uberwachung des
Kesselsystems und auf die Bedienung aus!

Folgende Reihenfolge bei der Konfiguration wird vorgeschlagen:

1. Uberpriifung / Konfiguration der System-Einstellung.

2. Uberpriifung / Konfiguration der angeschlossenen CANopen-Geréte.

3. Uberpriifung / Konfiguration der Kesselparameter.

4. Uberpriifung / Konfiguration der Brennerparameter.

5

. Nach Beendigung der Konfiguration muss ein Neustart durchgefiihrt werden (Spannungsversorgung
aus- und einschalten).
(Gilt nur, wenn unter Pos. 2 an CANopen-Geréten Einstellungen verandert wurden.)

Das SPECTORcom besitzt keinen eigenen Ein/Ausschaltknopf am Gerét. Die Spannungs-
versorgung muss durch Abschaltung der Stromversorgung im Schaltschrank oder direkt
am Gerét, durch Abziehen des Netzsteckers (24 V DC ), erfolgen.
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Systemsteuerung rorsetzung

System

Zur Konfiguration des Systems wéhlen Sie aus dem Menii Ubersicht die Schaltfléche

L]

W Betitigen Sie zum Andern des Datums und der Uhrzeit die Schaltfliche Uhrzeit stellen.
W Um den Kontrast und die Helligkeit des Bildschirms zu dndern, wahlen Sie die Schaltflaiche Kon-

trast dndern.

W Zum Umschalten der Sprache wahlen Sie die Schaltflache Sprache.
W Die Passworter konnen geandert werden, indem die Schaltfliche Passwort dndern betatigt wird.
W Die IP-Adresse kann nach der Auswahl der Schaltflache IP-Andern verandert werden.

Die Anderungen wirken sich nur bei angeschlossenem Netzwerkkabel aus.

W Zum Sichern oder Wiederherstellen der Anlagen-Konfiguration wéhlen Sie die Schaltfliche

Werkseinstellungen.

W Das Auslesen des CAN-Busses erfolgt nach der Auswahl der Schaltflache Hardwareinfo CANbus.
Befindet sich ein URB 1 oder URB 2 in der Anlage, so ist das entsprechende Gerét zu installieren.

Alle Anderungen an der Konfiguration sind ab dem Zeitpunkt der Umstellung aktiv. Eine
Anderung der IP-Adresse und der Node-ID werden erst nach einem Neustart giiltig bzw.
aktiviert.

Datum & Uhrzeit

1.

2.

. Besttigen Sie die Ubernahme der Angaben fiir Datum und Uhrzeit mit [« |.

Betétigen Sie im Menii System die Schaltfldche Uhrzeit stellen.

Die Datum-/ Uhrzeitwahl ist passwortgeschiitzt. Bettigen Sie
und geben Sie Ihr Passwort ein.

@

. Mit [ + | und | - | (iber und unter den Datums- und Uhrzeitangaben kdnnen die einzelnen

Werte verdndert werden. Die Anderung erfolgt schrittweise um jeweils 1.
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Systemsteuerung rorsetzung

Sprache

1. Betatigen Sie im Menii System die Schaltflache Sprache.
2. Die Sprachauswahl ist passwortgeschiitzt. Betatigen Sie @ und geben Sie Ihr Passwort ein.

3. Zum Wechseln der Sprache betétigen Sie die Schaltfliche mit der entsprechenden Landesflagge.
Die gewéhlte Sprache wird sofort iibernommen und in der Meniileiste angezeigt.

Hinweis

Die Verwendung weiterer Sprachen ist maglich.

Passwort

—_

. Betétigen Sie im Menii System die Schaltfliche Passwort dndern.
2. Das Menii Passwort ist passwortgeschiitzt. Betatigen Sie @ und geben Sie Ihr Passwort ein.

3. Entsprechend der eingegebenen Berechtigung (Level) werden ein oder mehrere griin hinterlegte
Eingabefelder angezeigt. Im Eingabefeld wird ein Stern fiir jedes eingegebene Zeichen angezeigt.

4. Klicken Sie in das Eingabefeld, welches Sie verdandern wollen.

5. In der Eingabemaske erscheint der aktuelle Wert im Klartext. Mit Hilfe der eingeblendeten Tastatur
kann er iiberschrieben oder verdndert werden. Maximal 8 Zeichen sind zuléssig!

6. Bestatigen Sie die Eingabe des Passwortes mit Hilfe der Schaltflache \/ .
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Systemsteuerung rorsetzung

IP-Adressen
1. Betitigen Sie im Menii System die Schaltfliche IP-Andern.
. Das Menii IP-Andern ist passwortgeschiitzt. Betétigen Sie @ und geben Sie lhr Passwort ein.

. Klicken Sie in das Eingabefeld, welches Sie verandern wollen.

B w N

. In der Eingabemaske erscheint der aktuelle Wert. Mit Hilfe der eingeblendeten Tastatur kann er
liberschrieben oder verdndert werden.

(S}

. Bestatigen Sie die Eingabe aller IP-Adressen mit \/ .

6. Nach Beendigung der Konfiguration muss ein Neustart durchgefiihrt werden. (Spannungsversorgung
aus und ein).

@ Hinweis

Alle Anderungen an der Konfiguration sind ab dem Zeitpunkt der Umstellung aktiv.
Eine Anderung der IP-Adresse und der Node-ID werden erst nach einem Neustart giiltig
bzw. aktiviert.

Werkseinstellungen
1. Betatigen Sie im Meni System die Schaltfliche Werkseinstellungen.
2. Das Menii Werkseinstellungen ist passwortgeschiitzt.

Betatigen Sie @ und geben Sie Ihr Passwort ein.

3. Entsprechend der eingegebenen Berechtigung (Level) werden ein oder mehrere gelb hinterlegte
Eingabefelder mit dem Speicherdatum angezeigt.

4. Klicken Sie auf die Schaltfldche der Einstellung, welche Sie sichern oder laden wollen.

@ Hinweis

Mit ,Werkseinstellungen“ konnen alle Einstellungen, Parameter, Verkniipfungen etc.
gespeichert und bei Bedarf wieder zuriickgelesen werden.

Die kumulierten Werte von Wartung und Mengen werden nicht (iberschrieben.
Alle eingestellten Parameter bleiben erhalten.
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Alarm

Alarme

Zur Anzeige der Alarmmeldungen wahlen Sie die Schaltflache

Alarme

Gekommen  Nr.  Beschreibung

A

Das Menii Alarme listet in der Anzeigeflache alle aktuellen Alarmmeldungen auf.

@ | A

?

s

Q. i Alarm-
history

Lx

Alarmdetails

Betétigen Sie im Menii Alarme die Schaltflache q .

1. Die Alarminformationen beinhalten neben der Alarmnummer und der Kurzbeschreibung der Ursache
auch die Zeitpunkte von Auslosung, Beseitigung und Quittierung.

2. Der Alarmtext erscheint zweizeilig.
Obere Zeile: Gerdtenamen
Weitere Zeilen: Grund der Alarmmeldung

Hinweis

markiert ist.
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Alarm Fortsetzung

Info

Mit der Schaltfliche i gelangt man in das Bild des Meldungsverursachers.

Alarmhistory

Betatigen Sie im Menii Alarme die Schaltflache Alarmhistory.

1.

Das Menii Alarmhistory ist teilweise passwortgeschiitzt. Betétigen Sie @ und geben Sie lhr
Passwort ein.

2. Die Alarminformationen in der Anzeigeflache beinhalten neben dem Zeitpunkt von Ausldsung,
Beseitigung und Quittierung auch die Alarmnummer und die Kurzbeschreibung der Ursache.

3. Zur Auswahl einer Alarmmeldung klicken Sie auf die entsprechende Zeile. Durch eine schwarze
Markierung wird die Auswahl hervorgehoben.

4. Fiir das Loschen aller nicht aktuellen Alarme betétigen Sie @ .

5. Zum Anzeigen aller Informationen eines Alarms wéhlen Sie q .
Das Menii Alarmdetails wird gedffnet.

6. Um die Alarme zu filtern wéhlen Sie "W/ .
Als Filter stehen alle Alarme, nur aktive Alarme, nicht quittierte Alarme und aktive nicht
quittierte Alarme zur Verfiigung.

7. Zur Sortierung der Alarme betétigen Sie ‘ lﬁ
Sortiert werden kann nach Anzeige nach Alarmeingang (FIFO oder LIFO) oder durch Anzeige
nach Prioritét.

Quittieren

Mit der Schaltfliche & werden die aktuell anstehenden Meldungen quittiert.
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Meniis der Bregenzer

NRS 1-40/41 Setup

Zum Einstellen der Steuergerate wéhlen Sie aus dem Menii REGLER die Schaltflache .

1.

In der Anzeigeflache werden die aktuellen
Bezeichnungen und die Node-ID der Steuer-
geréate angezeigt. Aktive Gerdte werden links
mit einem Signal angezeigt. Bei Storungen
werden die Schaltflachen oder Schriftfelder rot
hinterlegt angezeigt.

. Zur Anzeige oder Konfiguration der Steuer-

geréate wéhlen Sie die entsprechende Schalt-
flache.

NRS 1-40/41 Setup

1.

28

Zum Andern oder Setzen der Node-ID klicken Sie
in das griin hinterlegte Eingabefeld.

. In der Eingabemaske kann mit Hilfe der ein-

geblendeten Tastatur der Wert (iberschrieben
oder verandert werden.

. Mit der Schaltfliche Node Ein/Aus kann die

Node-ID aktiv oder nicht aktiv geschaltet wer-
den.

. Zur Benennung des Steuergerates klicken Sie

in das Eingabefeld Name.

. In der Eingabemaske kann mit Hilfe der einge-

blendeten Tastatur der Name eingetragen oder
verandert werden.

Hinweis

Aktuelle Werte

Steuergerate

Gerat MName

(69| NRS 1-40 |SSK-BRENNER

)| NRS 1-40.1 [NC
)| NRS 1-40.2 |NC
®|_NRS 1-41 |ssK-sPw PU

£ | |

NRS 1-40
Setup

MNode-ID 1
[NodeAus || node Ein

e | A

Steuergerat
loschen?

x]

Name|SSK-BRENNER

Hardwareinfo
Canbus

Die Einstellung der Node-ID im SPECTORcom muss mit der am Gerat iibereinstimmen.




Meniis der Bregenzer rotsetzung

NRS 1-40/41 Begrenzer anmelden

1

. Wurde ein Name im Setup des Steuergerats

eingegeben, so erscheint dieser unter Name.

. Die Detektierung der Elektroden erfolgt auto-

matisch.

. Ebenso wird der Status des Begrenzers und

der Elektroden angezeigt.

Im Gegensatz zum NRS 1-40 kénnen am

NRS 1-40.1 vier Elektroden angeschlossen werden.
1.

Zum Anmelden oder Andern eines Begrenzers
betétigen Sie im Statusmenii des NRS 1-40.1

die entsprechende Schaltflache: Begrenzer 1...4.
. Nach Betétigung der Schaltflache , Typ“

erscheint ein Pulldown-Menii, aus dem ein
moglicher Begrenzer ausgewéhlt werden kann.

. Die Node-ID wird automatisch vergeben.
. Der Status des Begrenzers wird angezeigt,

Alarm-Meldungen sind rot hinterlegt.

. Die Schaltflache ,Begrenzer 1...4“ ermdglicht

das Anmelden weiterer Begrenzer.

. Die Begrenzer miissen am NRS 1-40.1 eben-

falls angemeldet sein (Dip-Schalter).

NRS 1-40

Name SSK-BRENNER
Node Ein
Steuergerat online

Elektrode 1 online

@ | iii

NRS 1-40.1
m

NRG 16-40

MNode-ID 2

Steuergerat online

NRG 16-40

n

Al?

MNode-1D

Elektrode

1

2 online

TRV 5-40 ‘ [

Elektrode
4

Hardwareinfo
Canbus
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Meniis der Regler

Regler 1...10

Zum Einstellen der im System verfiigharen Regler wahlen Sie auf der Startseite die

Schaltflache Tl .

1.

W Zur Anzeigen der Steuergeréte wéhlen Sie

In griin hinterlegten Eingabefeldern werden die
Benennungen der aktuellen Regler aufgelistet.
Rechts davon wird die eingestellte Node-ID mit
der zugehorigen Elektrode dargestellt. Aktuelle
Alarme werden als Sammelalarm rechts fiir jeden
Eingang durch einen Text angezeigt.

. Um einen Eingang neu zu konfigurieren, klicken

Sie in das griin hinterlegte Eingabefeld.
Es erscheint ein Pulldown-Menii mit den mdg-
lichen Reglern.

Ist bereits ein Eingang konfiguriert, wird in dem
Eingabefeld die Benennung angezeigt.

Durch Klicken auf das Eingabefeld wird das ent-
sprechende Menii direkt aufgerufen.

B Zum Aufruf der CAN-Eingénge wéhlen Sie | ®&

m Zum Aufruf der CAN-Ausgénge wahlen Sie  aag
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10:
1D:
10:
lID:
1D:
1D:

[ A TR O:
10 | ID:
= [

Regler

40

50

20
o

o000 o0o0o

n ?
NRR 2-40
LRR 1-40
MRS 1-42
NC
NC
NC
NC
NC
NC
NC
]




Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 NRR 2-40

1.
2.

. Zur Benennung des Regler-Eingangs klicken Sie @ | Mess

Betatigen Sie im Meni der Regler ein griin hinterlegtes Eingabefeld.

Ist schon ein CAN-Eingang parametriert, zeigt NRR 2-40 Py
sich wie hier ein entsprechendes Statusbild. Regler 1 ﬂ & H
In diesem Beispiel der Regler NRR 2-40 in Regler[NIVEAU ol 40
Verbindung mit der Elektrode NRG 26-40. Elektrode NRG 26-40 D 41

. Das Setup-Menii ist passwortgeschiitzt.
Betatigen Sie die Taste ‘ @ und geben lhr
Passwort ein. som

. Uber die unteren Buttons gelangen Sie zu den

einzelnen Parameterebenen des Reglers. ™ T 50% 47% 92% 40%
Schak
2eten

Fegel
berech wintl | Meches?

in das griine Eingabefeld.

In der Eingabemaske kann mit Hilfe der einge-
blendeten Tastatur der Name eingetragen oder
verandert werden.

. Zum Eintragen bzw. Veréndern der Node-ID Klicken Sie auf das griine Eingabefeld nach Regler.

Die Standard-Werkseinstellung ist 40. Die Node-ID der Elektrode ergibt sich automatisch mit 41.
Wie auch der Geratetyp der Elektrode. Die Daten des Reglers werden nun sichtbar.

. Zum Andern der Grenzwerte klicken Sie in das entsprechende Eingabefeld.

In der Eingabemaske kann mit Hilfe der eingeblendeten Tastatur der Wert eingetragen bzw.
verandert werden.

. Zum Einstellen aller weiteren Parameter betétigen Sie die Buttons im unteren Bereich.
. Wurde ein falscher Regler gewahlt oder wird dieser nicht mehr bendtigt, so driicken Sie den

Button REGLER LOSCHEN.
Hier wird mit dem Button x der Regler geldscht oder ein anderer gewéhlt.

@) o

Die Bezeichnung 1-4 an den Grenzen bildet die LED’s an dem Regler NRR 2-40 ab.
Ebenso wird iber einen Farbumschlag in den Feldern das Regelverhalten angezeigt.

Die positive und negative Regelabweichung bewegt sich innerhalb des vom Anwender
vorwahlbaren Proportionalbereichs (XP). Folge unterschiedlicher XP-Werte:

XP > groBe bleibende Regelabweichung, Ventil reagiert trége.

XP < kleine bleibende Regelabweichung, Ventil neigt zum Schwingen,
empfohlener XP-Wert 30 % bis 100 %.

Siehe hierzu auch die Dokumentation zum NRR 2-40

Xw beschreibt die Regelabweichung

31



Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 NRR 2-40 Messbereich

1. Betétigen Sie im Men(i NRR 2-40 Regler 1 den Button MESSBEREICH.

. In diesem Bild kdnnen Sie die Kalibrierung der

Elektrode vornehmen.

. Der Abgleich sollte mdglichst mit den beiden

Werten 0 % und 100 % Fiillstand durchgefiihrt
werden. Dies hat den genauesten Abgleich zur
Folge.

Alternativ kann der Abgleich mit 0 % und einem
definierten Wert > 50 % Fiillstand durchgefiihrt
werden. In diesem Fall muss der Wert 0 % zuerst
abgeglichen werden.

. Fahren Sie den Fiillstand, der 0 % entspricht,

an (Schauglas). Warten Sie bis sich das Niveau
stabilisiert hat und betéatigen dann die Taste
,0%-Abgleich“. Unter dieser Taste wird der ent-
sprechende Rohdatenwert abgelegt.

Messbereich m

Kalibrierung
]

>
)

Niveau

70 %
Kal, 50-100: 284

0 %-Abgleich

Kal. 0: &4

NM_E

. Fahren Sie jetzt einen Fiillstand > 50 % an (Schauglas). Warten Sie ca. 30 sec.bis sich das Niveau

stabilisiert hat. Tragen Sie den Fiillstandswert in das griin hinterlegte Eingabefeld ein und betéti

gen Sie die Taste J . Unter dem Eingabefeld wird der interpolierte Rohdatenwert fiir 100 %

abgelegt.

. Uber den Button RESTORE gelangen Sie in ein Service-Menii. Hier kdnnen im Reparaturfall, nach

einem Elektrodentausch die Kalibrierdaten in die Elektrode (ibertragen werden ohne die Fiillstdnde

erneut anzufahren.

Regler 1...10 NRR 2-40 Schaltzeiten

Fir die Ausgangsrelais 1 — 4 konnen jeweils unabhangig voneinander Verzogerungszeiten fiir das
Ein- und Ausschalten eingestellt werden.

1.

Betatigen Sie im Menii NRR 2-40 Regler 1 den
Button SCHALTZEITEN.

2. Die Tabelle rechts vom Bargraf spiegelt hierbei

die Relais 1 — 4 wieder.

3. Die Schaltzeiten kénnen in den Grenzen von

32

0 — 25,5 sec fiir An/Abfallen der Relais eingestellt

werden.

Schaltzeiten Q

A|?

Relais
0=>1]1=>0

-1 ] 40s ||| 445

-2 | 00s 03s

.3 [00s [ 208 |

-4 [ 30s ||| 00s |
56 %

Niveau

o I ©




Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 NRR 2-40 Regelventil

1

2.

3.

In diesem Bild konnen Sie das Verhalten des
Regelventils und die Kalibrierung vornehmen.

Sind sie nicht eingeloggt, so ist die Hand/
Kalibrier-Funktion deaktiviert.

. Bei der Aktivierung haben Sie die Mdglichkeit,

das angeschlossene Ventil von Hand zu fahren.

Das am NRR 2-40 angeschlossene Riickfiihr-
potentiometer liefert die Rohdaten. Diese werden
in einem Zyklus > 15 sec gesendet.

. Ist die Position Auf bzw. Zu erreicht, so nehmen

Sie Uiber die rechts angeordneten Buttons den
Abgleich vor. Die zugehdrigen Rohdaten werden
unter die Buttons Auf/Zu geschrieben.

. Bei einer gewiinschten Hysterese tragen Sie

diese neben das Feld Hysterese ein.

Hinweis

Rohd. betr;
Hysterese 2% [
Auf 100%-

100%

0%

0 J

@)

. Betatigen Sie im Menii NRR 2-40 Regler 1 den Button REGELVENTIL.

NRR 2-40 A

Regelventil

Al?

erungsrate der

Istwert 12 % L et o

A Rehd. 47
e )
= ¥ . Zu

Abgleich

0%-
| Abgleich

Einschrénkungen: Die Gerdtekombination aus einer Wasserstandselektrode und zwei
Wasserstandsreglern, z.B. NRG 26-40 auf NRR 2-40 und NRS 2-40, ist nicht zuléssig.
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Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 NRS 2-40

1

34

. Betétigen Sie im Men(i der Regler ein griin hinterlegtes Eingabefeld.
9 .

Ist schon ein CAN-Eingang parametriert, zeigt
sich wie hier ein entsprechendes Statusbild.
In diesem Beispiel der Regler NRS 1-40 in
Verbindung mit der Elektrode NRG 26-40.

. Das Setup-Menii ist passwortgeschiitzt.

Betatigen Sie die Taste ‘ @ und geben lhr
Passwort ein.

. Uber die unteren Buttons gelangen Sie zu den

einzelnen Parameterebenen des Reglers.

. Zur Benennung des Regler Eingangs klicken Sie

in das griine Eingabefeld.

In der Eingabemaske kann mit Hilfe der einge-
blendeten Tastatur der Name eingetragen oder
verandert werden.

NRS 2-40
Ffre.gler;I Iﬁ A ?

Regler[NIVEAUSCHALTER D[ 29
Elektrode NRG 26-40 D 41
100% 1 85 %
2] 65%
o 3 35 %
4 20 %

0%

Mess Schak Furgler
bereich zeiten | Wschen?

. Zum Eintragen bzw. Verandern der Node-ID klicken Sie auf das griine Eingabefeld nach Regler.

Die Standard-Werkseinstellung ist 39. Die Node-ID der Elektrode ergibt sich automatisch mit 41,

wie auch der Geratetyp der Elektrode.

. Zum Andern der Grenzwerte klicken Sie in das entsprechende Eingabefeld.

In der Eingabemaske kann mit Hilfe der eingeblendeten Tastatur der Wert eingetragen bzw.

verandert werden.

Button REGLER LOSCHEN.

. Zum Einstellen aller weiteren Parameter betétigen Sie die Buttons im unteren Bereich.
. Wurde ein falscher Regler gewahlt oder wird dieser nicht mehr bendétigt, so driicken Sie den

Hier wird mit dem Button x der Regler geloscht oder ein anderer gewéhlt.

Hinweis

Die Bezeichnung 1-4 an den Grenzen bildet die LED’s an dem Regler NRS 2-40 ab.
Ebenso wird iiber einen Farbumschlag in den Feldern das Regelverhalten angezeigt.



Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 NRS 2-40 Messbereich
1. Betétigen Sie im Menii NRS 2-40 den Button MESSBEREICH.

2. In diesem Bild kénnen Sie die Kalibrierung der N esererein 2
Elektrode vornehmen. Kalibrierung :
3. Der Abgleich sollte mdglichst mit den beiden Niveau _
Werten 0 70 und 100 % Fiillstand durchgef[]hrt 0%. v
werden. Dies hat den genauesten Abgleich zur Kal. 50-100; 984 |
Folge.
Alternativ kann der Abgleich mit 0 % und einem
definierten Wert > 50 % Fiillstand durchgefiihrt
werden. In diesem Fall muss der Wert 0 % zuerst Kal.0: 64
abgeglichen werden. 55 %
4. Fahren Sie den Filllstand, der 0 % entspricht, @ | _E
an (Schauglas). Warten Sie bis sich das Niveau

stabilisiert hat und betéatigen dann die Taste
,0%-Abgleich“. Unter dieser Taste wird der ent-
sprechende Rohdatenwert abgelegt.
5. Fahren Sie jetzt einen Fiillstand > 50 % an (Schauglas). Warten Sie bis sich das Niveau stabilisiert
hat. Tragen Sie den Fiillstandswert in das griin hinterlegte Eingabefeld ein und betétigen Sie die

Taste / . Unter dem Eingabefeld wird der interpolierte Rohdatenwert fiir 100 % abgelegt.
6. Uber den Button RESTORE gelangen Sie in ein Service-Menil. Hier kdnnen im Reparaturfall, nach

einem Elektrodentausch die Kalibrierdaten in die Elektrode (ibertragen werden ohne die Fiillstdnde
erneut anzufahren.

Regler 1...10 NRS 2-40 Schaltzeiten

Fiir die Ausgangsrelais 1 — 4 konnen jeweils unabhéangig voneinander Verzdgerungszeiten fiir das
Ein- und Ausschalten eingestellt werden.

1. Betitigen Sie im Menii NRR 2-40 Regler 1 den schaltzeiten BN I 4
Button SCHALTZEITEN. e

2. Die Tabelle rechts vom Bargraf spiegelt hierbei Niveau 0->1]1=0
die Relais 1 - 4 wieder. -1| 35s ||| 00s

3. Die Schaltzeiten konnen in den Grenzen von .2 10s Il cos
0 — 25,5 sec fiir An/Abfallen der Relais eingestellt

-3 [ 105 ||[ 00s |
-4 [ 355 | o0s |
55 %

o I o

werden.

Hinweis

Einschrénkungen: Die Gerdtekombination aus einer Wasserstandselektrode und zwei
Wasserstandsreglern, z.B. NRG 26-40 auf NRR 2-40 und NRS 2-40, ist nicht zuléssig.
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Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 LRR 1-40

1. Betatigen Sie im Menii der Regler ein griin hinterlegtes Eingabefeld.

36

. Ist schon ein CAN-Eingang parametriert, zeigt LRR 1-40 PS
sich wie hier ein entsprechendes Statusbild. R ﬂ & !
In diesem Beispiel der Regler LRR 1-40 in Ver- ReglerABSALZEN. | ID] 50 |
bindung mit der Elekirode LRG 16-40. Elektrode LRG 16.40 D 51

. Das Setup-Menti ist passwortgeschiitzt. CANcAntrieb | Aus

" o o ‘ w & Max | 6000 |pSicm
Betatigen Sie die Taste @ und geben lhr w | 1600 |pStem
Passwort ein. s MR 200 | uSfom

. Uber die unteren Buttons gelangen Sie zu den o w_[[100%
einzelnen Parameterebenen des Reglers. e e 0% T

. Zur Benennung des Regler-Eingangs klicken Sie @ | o= | e [ e [ Bm,-:r,. ]
in das griine Eingabefeld. o | R s

In der Eingabemaske kann mit Hilfe der einge-
blendeten Tastatur der Name eingetragen oder
verdndert werden.

. Zum Eintragen bzw. Verandern der Node-ID Kklicken Sie auf das griine Eingabefeld nach Regler.

Die Standard-Werkseinstellung ist 50. Die Node-ID der Elektrode ergibt sich automatisch mit 51,
wie auch der Geratetyp der Elektrode.

. Zum Andern der Grenzwerte klicken Sie in das entsprechende Eingabefeld.

In der Eingabemaske kann mit Hilfe der eingeblendeten Tastatur der Wert eingetragen bzw.
veréndert werden.

. Befindet sich ein CAN-Antrieb im System, so ist dieser mit dem Button CAN-ANTRIEB einzu-

schalten. Dieser Button wird nur bei der Installation eines URB 2 angezeigt. Ublicherweise erhalt
dieser die Node-ID 48.

. Zum Einstellen aller weiteren Parameter betétigen Sie die Buttons im unteren Bereich.
. Wurde ein falscher Regler gewahlt oder wird dieser nicht mehr bendtigt, so driicken Sie den

Button REGLER LOSCHEN.
Hier wird mit dem Button X der Regler geldscht oder ein anderer gewahlt.



Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 LRR 1-40 Parameter

1. Betétigen Sie im Men(i LRR 1-40 Regler 2 den Button PARAMETER.

2. In diesem Bild kdnnen Sie die Parameter des
Reglers einstellen. Sie dndern damit das spezifi-
sche Verhalten des Reglers.

3. Wahlen Sie am oberen linken Rand des Bargrafs
die maximale Leitfahigkeit zur Skalierung der
Anzeige.

4. Das Relais 4 des Reglers kann zwei Funktionen
erfiillen. Wahlen Sie MIN ALARM oder
ABSCHLAMMEN mit den zugehdérigen Buttons.

5. Das Anzeigeformat der Leitfahigkeit kann in
uS/cm oder in ppm erfolgen. Betétigen Sie den
Button EINHEIT, so erscheint ein weiteres Fenster.
Wahlen Sie hier die gewiinschte Einheit und fir
ppm den Faktor fiir die Umrechnung. Normaler-
weise ist dieser 0.5.

LRR 1-40
Parameter ?

Elektrode LRG 16-40

(5000 ] wsiem X Relais 4 als:

| MIN Alarm |Ahsch|ammen

o I

HSfem

Ein

6. Ebenso kann eine 24h Zwangsspiilung erfolgen. Hierbei erfolgt ein Offnen des angeschlossenen
Ventils alle 24h, um ein Verstopfen des Ventils zu verhindern. Driicken Sie hierfiir den Button 24h
SPULUNG um diesen Vorgang Ein bzw. Aus zu schalten.

Regler 1...10 LRR 1-40 Temperatur Kompensation

1. Betétigen Sie im Men(i LRR 1-40 Regler 2 den Button TEMPERATUR.

2. in diesem Bild konnen Sie die Leitfahigskeitelek-
trode LRG 16-40 kalibrieren.

3. Bei Kompensation AUS wird die absolute Leit-
fahigkeit angezeigt.

4. Autoscan:
Bei diesem Verfahren wird die Temperaturkom-
pensation anhand einer anlagenspezifischen
Leitfahigkeits-/Temperaturkurve (Auto-Kurve)
durchgefiihrt. Voraussetzung dafiir ist jedoch die
Aufnahme der Auto-Kurve.
Betatigen Sie dazu die Button AUTOSCAN, um mit
der Aufnahme der Kurve zu beginnen.
Bringen Sie jetzt den Dampferzeuger auf den
hdchsten Betriebsdruck.

compencation  RENRAY K4
Kompens. Aus | [ Aut | [ Autoaktiv_|
Normkuve | NaHO+H20 11200uS
' Linear | 22%/°C
Zelkonstante [ 0210 |
Temperatur 26 °C liﬁsswu;ncm

Wahrend des Aufheizens werden (iber 100 °C alle 10 °C die Werte Temperatur und Leitfahigkeit
aufgenommen. Nach 25 aufgenommenen Werten oder durch Anwahl von ,,Komp.AUS“ wird die
Aufzeichnung beendet und die Auto-Kurve gespeichert.

Das Verfahren TK (AUTO) eignet sich fiir Dampferzeuger im Gleitdruckbetrieb.

5. Autoaktiv:

Bei Anwahl von AUTO AKTIV wird nach der durch Autoscan aufgezeichneten Kurve kompensiert.
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Meniis der Regler rortsetzung

Regler 1...10 LRR 1-40 Temperatur Kompensation Fortsetzung

6.

38

Normkurve:

Da die Abhéngigkeit der Leitfahigkeit von der Temperatur Uber einen groBeren Temperaturbereich
nicht konstant ist, wurden mit verschiedenen Konditionierungsmitteln und unterschiedlichen
Basisleitfahigkeiten experimentell Leitfahigkeits-/Temperaturkurven ermittelt. Diese Kurven sind als
Normkurven hinterlegt und kénnen fiir die Temperaturkompensation genutzt werden. Das Verfahren
TK (NORM) eignet sich fiir Dampferzeuger im Gleitdruckbetrieb, dies bedeutet, die Dampferzeuger
arbeiten ohne festen Betriebspunkt (z.B. Schwachlast 10 bar, Volllast 15 bar).

. Linear:

Um den Messwert auf 25 °C zu beziehen, ist ein TK zwischen 1,6 und 3,0 %/°C einstellbar,
Standard ist 2,1 %/°C. Damit wird linear (iber den gesamten Messbereich der Messwert korrigiert.
Dieses Verfahren wird iiblicherweise fiir Dampferzeuger mit konstantem Betriebsdruck eingesetzt.
Nach Einstellung des TK und Erreichen des Betriebsdrucks messen Sie mit einem kalibrierten
Leitfahigkeitsmessgerét die Leitfahigkeit des Kesselwassers und vergleichen Sie den gemessenen
Wert mit der angezeigten Leitfahigkeit. Weicht der gemessene Wert von der angezeigten Leitfahig-
keit ab, muss der TK so weit verandert werden, bis die Messwerte (ibereinstimmen.

. Zellkonstante:

Die Zellkonstante ist eine geometrische GeratekenngroBe der Leitfahigkeitselektrode und wird bei
der Berechnung der Leitfahigkeit berticksichtigt. Im Laufe des Betriebs kann sich diese Konstante
jedoch andern, z.B. durch Verschmutzung der Messelektrode.

Weicht bei einer Vergleichsmessung die angezeigte Leitfahigkeit von dem Vergleichsmesswert ab,
ist zunéchst die Temperaturkompensation zu tiberpriifen. Erst wenn die Einstellung des Tempera-
turkoeffizienten fiir die Korrektur nicht mehr ausreicht, sollte die Zellkonstante angepasst werden.
Die Zellkonstante ist dabei so weit zu verandern, bis der gemessene Wert mit der angezeigten
Leitfahigkeit Gibereinstimmt.

. Ist eine LRG 16-41am System angeschlossen, so erscheint unter der Temperatur ein weiteres Feld.

Hier wird {iber den Button DAMPFUNG ein Mittelwert errechnet, der sich direkt auf die angezeigte
Leitfahigkeit auswirkt.



Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 LRR 1-40 Absalzventil

1

2.

. Betatigen Sie im Menii LRR 1-40 Regler 2 den Button ABSALZVENTIL.

Das Menii ist auBer der Betriebsstellung LRR 1-40 & 2
passwortgeschiitzt. Absalzventil g
Betétigen Sie die Taste ‘ @ und geben Sie Ihr Istwert 0% o
Passwort ein. Hysterese| 3% I

. Man hat tiber den Button HAND die Mdglichkeit, E‘{‘ﬂ’,‘i"ﬁ“”'““g'—% Abgleich
ein CAN- oder direkt am Steuergerat angeschlos-
senes Ventil zu verfahren und zu kalibrieren. ::ﬁ | Hand ‘E

. Verfahren Sie das Ventil mit den Buttons ZU/ v | 0%-
STOP/ AUF in die gewiinschte Stellung. Bei an- L) o oot

geschlossenem Riickfiihrpotentiometer erscheint
der Rohwert zwischen den Kalibrierbuttons. Der @ l]

erreichte Rohwert wird beim Kalibrieren unter die
Buttons AUF/ZU geschrieben. Die Kalibrierung ist
zwingend fiir ein ordungsgeméaBes Verfahren des
Ventils erforderlich. Ohne Riickfiihrpotentiometer
arbeitet das LRR als Zweipunktregler. Hier erfolgt
keine Kalibrierung.

. Bei gewiinschter Hysterese kann in dem Eingabefeld ein Wert zwischen 1 — 25 % eingetragen
werden.
. Bei einem gewiinschten definierten Offnungswinkel des Ventils kénnen Sie in dem Eingabefeld zur

BETRIEBSSTELLUNG einen Wert zwischen 0 — 75 % eintragen.

Hinweis

Beim Verlassen der Seite verbleibt der Regler in dem eingestellten Betrieb. Steht dieser
auf Hand, so wird eine Warnung im Alarm erzeugt.
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Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 LRR 1-40 Abschlammen

1

2.

Stellen Sie das gew(inschte Abschlammintervall
ein. Die Pause zwischen den Abschlammimpul-
sen kann dabei zwischen 1 — 120 h eingestellt
werden.

. Der Abschlammeffekt wird nur im ersten

Moment der Ventiloffnung wirksam. Fiir die
Abschlammdauer lassen sich Werte zwischen
1 - 60 sec einstellen. In der Praxis hat sich ein
Wert von etwa 2 Sekunden ergeben. Langere
Offnungszeiten flinren zu Wasserverlust.

4. Durch eine zeitabhédngige Impuls- / Pausenan-

40

steuerung des Abschlammventils kann bedarfs-
gerecht der Kesselschlamm aus dem Kessel
entfernt werden. Der Abschlammimpuls kann
hierbei 1 — 5 und das Impulsintervall zwischen
1-30 sec liegen.

. Betatigen Sie im Menii LRR 1-40 Regler 2 den Button ABSCHLAMMEN.

LRR 1-40 ?
Abschlammen

Regler ABSALZEN

Abschlammintervall 12h

Abschlammdauer 25
Abschlammimpulse 5
Impulsintervall 5%

o I o



Meniis der Regler Frortsetzung

Regler 1...10 NRS 1-42

1. Betatigen Sie im Menii der Regler ein griin hinterlegtes Eingabefeld.

2. Ist schon ein CAN-Eingang parametriert zeigt sich NRS 1-42 Py
wie hier ein entsprechendes Statusbild. Regler 4 A g
In diesem Beispiel der Regler NRS 1-42 in Regler[SPW-NIVEAU 0] 20
Verbindung mit der Elektrode NRG 16-42. Elektrode NRG 16-42 D 21
3. Das Setup-Menii ist passwortgeschiitzt. i
Betitigen Sie die Taste ‘ @ und geben |hr I | 1 Ansprechempfindlichkeit
Passwort ein. e 2 0.5u8
4. Uber die unteren Buttons gelangen Sie zu den | ¢
einzelnen Parameterebenen des Reglers. ™ T e0% 4
5. Zur Benennung des Regler-Eingangs klicken Sie 6= o= U
in das griine Eingabefeld. ]|

In der Eingabemaske kann mit Hilfe der einge-
blendeten Tastatur der Name eingetragen oder
verandert werden.

6. Zum Eintragen bzw. Verdndern der Node-ID klicken Sie auf das griine Eingabefeld nach Regler.
Die Standard-Werkseinstellung ist 20. Die Node-ID der Elektrode ergibt sich automatisch mit 21,
wie auch der Geratetyp der Elektrode.

7. Sie sehen in dem Bild den Zustand der einzelnen Stabe der Elektrode. In diesem Beispiel sind zwei
eingetaucht und bilden somit ein Niveau von 40 %. Wird eine Regel- bzw. Alarmgrenze erreicht, so
wird dies in den rechts stehenden Feldern HiHi, Hi, Lo und LoLo grafisch angezeigt.

8. Bei einer elektrischen Leitfahigkeit des Wassers < 10 uS/cm bei 25 °C ist die Ansprechempfind-
lichkeit in den Bereich 0,5 uyS/cm umzuschalten.

Hinweis

Die Bezeichnung 1-4 an den Grenzen bildet die LED’s an dem Regler NRS 1-42 ab.

Ebenso wird iber einen Farbumschlag in den Feldern das Regelverhalten angezeigt.
Regler 1...10 NRS 1-42 Schaltzeiten

Fiir die Ausgangsrelais 1 — 4 konnen jeweils unabhéangig voneinander Verzogerungszeiten fiir das
Ein und Ausschalten eingestellt werden.

1. Betétigen Sie im Menii NRS 1-42 Regler 3 den Schaltzeiten Q A ?
Button SCHALTZEITEN. e

2. Die Tabelle rechts vom Bargraf spiegelt hierbei Hiveau 8 L 0> 1=0
die Relais 1 — 4 wieder. -1] 30s ||[ 00s |

-2| 00s | 0.0s

-3 | 00s 00s
-4 30s |0.05

o I o
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3. Die Schaltzeiten kénnen in den Grenzen von
0 - 25,5 sec fiir An/Abfallen der Relais eingestellt
werden.




Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 TRS 5-40

sich wie hier ein entsprechendes Statusbild.
In diesem Beispiel der Regler TRS 5-40 in Ver-
bindung mit der Elektrode TRV 5-40.

. Das Setup-Menii ist passwortgeschiitzt.

Betatigen Sie die Taste

‘ und geben Ihr
Passwort ein. ‘ @

. Uber die unteren Buttons gelangen Sie zu den

einzelnen Parameterebenen des Reglers.

. Zur Benennung des Regler-Eingangs klicken Sie

in das griine Eingabefeld.

In der Eingabemaske kann mit Hilfe der einge-
blendeten Tastatur der Name eingetragen oder
verandert werden.

. Betétigen Sie im Menii der Regler ein griin hinterlegtes Eingabefeld.
. Ist schon ein CAN-Eingang parametriert, zeigt

TRS 5-40
c

Reg[eriTEM P-VORLAUF
Elektrode TRV 5-40

D] 94
D 4

258 °C Ein

444°C

Kanal 1

Alarm
215°C
220°C
a0°c
50°C

PRaegler
Mizcheri?

Kanal 2 Ein
Regelung Max
Regelung Min

Alarm Min

Schak
purite

Ausgang
420 mA

@

. Zum Eintragen bzw. Verandern der Node-ID klicken Sie auf das griine Eingabefeld nach Regler.

Die Standard-Werkseinstellung ist 94. Die Node-ID der Elektrode ergibt sich automatisch mit 4,

wie auch der Geratetyp der Elektrode.

Ein/Aus an den Kanélen angezeigt.

. Sie sehen in dem Bild die Temperaturen der einzelnen Kanéle des TRVs. Ebenso wird der Status

Auch die Alarm- und Regelparamter werden unter den Kanélen angezeigt.
Zum Einstellen der Parameter betétigen Sie die Buttons im unteren Bereich.
Wurde ein falscher Regler gewahlt oder wird dieser nicht mehr benétigt, so driicken Sie den

Button REGLER LOSCHEN.

Hier wird mit dem Button ‘ X der Regler geldscht oder ein anderer gewahlt.

Regler 1...10 TRS 5-40 Schaltpunkte

1. Betétigen Sie im Menii TRS 5-40 Regler 5 den Button SCHALTPUNKTE.

2.

3.

42

Hier konnen Sie die Kandle Eins und Zwei

Ein- bzw. Ausschalten.

Auch die Parameter zu den Kanalen werden hier
eingestellt.

Tippen Sie auf ein griin hinterlegtes Feld und
geben Sie (iber die eingeblendete Tastatur den
gewiinschten Wert ein. Die moglichen Werte
liegen hierbei zwischen 0 — 650 °C.

TRS 5-40 ﬁ
Schaltpunkte

Regler TEMP-VORLAUF

Kanal 1

Alarrn.[ 434 °C

Kanal 2

RegelungMaxl 220.‘.0 ]

Ein

Ein

Regelung Min| 80°C

Alarm 50 °C




Meniis der Regler rorsetzung

Regler 1...10 TRS 5-40 Ausgang 4-20 mA

1. Betétigen Sie im Menii TRS 5-40 Regler 5 den Button AUSGANG 4-20 mA.

2. Tippen Sie auf ein griin hinterlegtes Feld und TRS 5.40
geben Sie Uber die eingeblendete Tastatur den Ausgang 4-20 mA
gewiinschten unteren und oberen Wert fir Regler TEMP-VORLAUF
4-20 mA ein. Die mdglichen Werte liegen hierbei
zwischen 0 — 650 °C.

Kanal 1
Temperator 4mA|  10°C
Temperatur 20 mA| 380 °C
Kanal 2
Temperatur 4 mA 10°C
Temperatur 20 mA| 300 °C

Meniis der Elektroden

CAN Eingang 1...10

Zum Einstellen bzw. zur Ubersicht der im System verfiigbaren Elektroden wéhlen Sie auf der

Startseite die Schaltfliche “Sa@ - CAN 1..10 ?
un Eingang

1. In gelb hinterlegten Statusfeldern werden die (D] ID: 41 6600 % (N ]
Benennungen der aktuellen Elektroden auf- Q= : 51 210500 pSicm N
gelistet. ® 1o: 0.00 (

[©) ID: 0.00
Diese ergeben sich automatisch durch die in © I |- 0.00
REGLER eingestellten Daten. (% :g 0.00
\z ]

0.00
0.00

Rechts davon wird die eingestellte Node-D mit  |&[
dem aktuellen Messwert angezeigt. Aktuelle ® 1o 0.00

Alarme werden rechts fiir jeden Eingang durch L3 o0 —
einen Balken angezeigt. =" ﬁ' -1

2. Um einen Eingang neu zu konfigurieren,

klicken Sie in das griin hinterlegte Eingabefeld.
Es erscheint ein Pulldown-Menii mit den mdglichen Elektroden und CAN-Teilnehmern.
Ist bereits ein Eingang konfiguriert wird in dem Eingabefeld die Benennung angezeigt.
Durch Klicken auf das Eingabefeld wird das entsprechende Menii direkt aufgerufen.

Die Seite dient zur Statusanzeige der im System angemeldeten Elektroden mit zugehori-
gen Reglern. Weitere Elektroden bzw. CAN-Teilnehmer dienen nur zur Visualisierung.
Dies konnen Temperaturen (CANtrans T), Driicke (CANtrans P) oder der Triibungsmelder
ORT 6 sein.
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Meniis der Elektroden

CAN Ausgang 1...10

Zum Einstellen bzw. zur Ubersicht der im System verfiigbaren Aktoren wihlen Sie auf der Startseite

) . CAN 1..10
die Schaltflache -ﬁ' Q & ?

Ausgang

1. In gelb hinterlegten Statusfeldern werden die
Benennungen der aktuellen Aktoren aufgelistet.
Diese ergeben sich automatisch durch die in
REGLER eingestellten Daten.

Rechts davon wird die eingestellte Node-ID mit
dem aktuellen Messwert angezeigt. Aktuelle
Alarme werden rechts flir jeden Eingang durch

einen Balken angezeigt. _1

Hinweis

coooocooofo

Die Seite dient zur Statusanzeige der im System angemeldeten Aktoren mit zugehdrigen
Reglern.

Meniis des Kessels

Kessel

Kesseldaten erreichen Sie aus dem Menii Ubersicht iiber die Schaltfldche ‘ (]:]) .
Die Grafik in der Anzeigeflache entspricht der

schematischen Darstellung der Kesselanlage mit
den wichtigsten Armaturen und Sensoren und der

dynamischen Darstellung der entsprechenden R
Messwerte. Sie kann kundenspezifisch angepasst Mm

werden. | orormrsupar | 155445t

[ CAN EinAusgang

Auf der linken Seite finden Sie die Moglichkeit tber | S sow

6 sichtbare und/oder unsichtbare Buttons Mess- [ e
werte aus den Bereichen Gan Eingang und Brenner [ il
Signal einzublenden. i
Um Werte an den Elektroden anzuzeigen, tippen _—
Sie auf diese und es erscheint ein Fenster aus dem | [
Bereich CAN-Eingange. —
Folgende Funktionen sind (iber die Mentizeile er-

reichbar:

K Datalogs - 5 Trendaufzeichnungen mit jeweils 2 wahlbaren Messwerten.
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Meniis des Kessels

Datalogs

Die Datalogs erreichen Sie aus dem Menii Kessel iiber die Schaltfléche & .

1. Zur grafischen Darstellung der in Setup aus-
gewdhlten Signale gelangen Sie (iber die griine
Schaltfléche.

2. Die Auswahl der aufzuzeichnenden Signale
erreichen Sie (iber die SETUP-Buttons.

3. Das Setup-Menii ist passwortgeschiitzt.

Betatigen Sie die Taste ‘ @ und geben Ihr
Passwort ein.

4. Links an den fiinf zu wéhlenden Datalogs erscheint
eine Ubersicht (iber die Abtastrate und der Aufzeich-
nungsdauer. Hier hat z. B. der erste Datalog eine
Abtastrate von fiinf Sekunden bei einer Laufzeit von
24 Stunden. Die Aufzeichnung erfolgt in einem Ring-

b|A|?
;:h NIVEAU - LEITFAEHIGKEIT Setup 1 |
=0 | sewp2 |
ol | sewps |

Setup 4 |
. Setup 5 I

30s
« I

Datalogs

72h

205
T2h

puffer. Signale, die > 24 Stunden sind, werden hierbei iiberschrieben.

1. Geben Sie einen Namen durch Tippen auf das
griine Eingabefeld ein.

2. Beim Tippen auf das Eingabefeld zu Signal 1 und
Signal 2 offnet sich eine Auswabhlliste. Wahlen Sie
zwischen CAN-Eingang und Brennersignal.

Beim Aufruf des Datalogs zeigt sich folgende Seite.

1. Das zuvor eingestellte Signal wird mit Namen und
dem aktuellen Wert in seinen Grenzen dargestellt.

2. Der Zeitstrahl kann verschoben und zeitlich ge-
staucht oder aufgezogen werden (ZOOM).

3. Nach einem Klick direkt in die Anzeigefldche wird
ein Lineal eingeblendet. Das Lineal kann inner-
halb der Zeitachse verschoben werden. Dabei
korrespondieren die angezeigten numerischen
Messwerte mit der Position des Lineals. Mit der
Schaltflache ONLINE wird zuriick in den aktuellen
Aufzeichnungszustand geschaltet.

4. Mit

Datalog 1
Setup

(a

Name|NIVEAU - LETFAEHIGKEIT

A

|| =

Signal 1|NRG 26-40 - NIVEAU

Signal EELRG 16-40 - LEITFAEHIGKEIT

n

-~

Datalog 1

100.00
0.00

izoom Online

Zoom
+

<< < > >>

‘iﬁ‘ wird das Menii Dialog 1...5 Bearbeiten getffnet.
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Meniis des Kessels rortsetzung

Datalog 1...5 Bearbeiten

1.
2.

Betéitigen Sie im Menii Datalog 1...5 ‘iﬁ’ .

Mit der Schaltfliche Datalog speichern wird das
aktuelle Diagramm gespeichert. Bestétigen Sie
das Speichern im sich 6ffnenden Info-Fenster.
Abgespeicherte Datalogs konnen per FTP von der
CompactFlash™-Karte ausgelesen werden und
z.B. mit einem Tabellenkalkulationsprogramm
ausgewertet werden.

. Mit der Schaltflaiche Datalog léschen wird das

aktuelle Diagramm geldscht. Bestétigen Sie das
Ldschen im sich 6ffnenden Info-Fenster.

. Die Schaltfliche Darstellungsbereich 6ffnet das

Menii Datalog 1...5 Darstellungsbereich.

Datalog 1...5 Darstellungsbereich

. Wahlen Sie fiir das entsprechende Mess-

signal die Mini- und Maximalwerte des
Darstellungsbereiches aus, indem Sie auf
die griin hinterlegten Eingabefelder klicken.

. In der Eingabemaske erscheint der aktuelle

Wert. Mit Hilfe der eingeblendeten Tastatur
kann er verandert werden.

Datalog 1
Bearbeiten

Datalog speichern

Datalog léschen

Darstellungsbereich

. Betétigen Sie im Men(i Datalogs 1...5 Bearbeiten die Schaltfliche Darstellungsbereich.

Datalog 1

Darstellgsber.

Signal 1 NIVEAU - KESSEL

Signal 2POTI - SPW VENTIL

100.00

Hinweis

Mit der Verdnderung der Min- und Maxwerte kann die Darstellung des Messwertes im
Datalog (Trend) gestreckt bzw. gestaucht werden.
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Systemstérungen

Ursachen

Systemstorungen treten auf bei fehlerhafter Montage oder Konfiguration der CAN-Bus-Komponenten,
bei Uberhitzung der Geréte, bei Storeinstrahlung in das Versorgungsnetz oder defekten Elektronikbau-

teilen.

Weitere Systemstorungen sind:
W Fehlerhafte Kommunikation im CAN-Bus-System
m Uberlastung des 24V Netzteils im Steuergerit.

@

Hinweis

Vor der systematischen Fehlersuche bitte iiberpriifen:

Verdrahtung:

Entspricht die Verdrahtung den Anschlussplénen?

Ist die Polaritat der Busleitung durchgehend richtig?

Ist bei den Endgeréten die Busleitung jeweils mit einem 120 Q2 Widerstand
abgeschlossen?

Node ID:

Sind die Node IDs richtig eingestellt?

Node IDs diirfen nicht doppelt vergeben werden!

Baud-Rate:

Entspricht die Leitungslénge der eingestellten Baud-Rate?

(Bei einer falsch eingestellten Baud-Rate erzeugt das URB 2 ein akustisches Signal.)
Ist die Baud-Rate bei allen Geraten identisch?

Achtung

Weitere Informationen zu méglichen Systemstdorungen finden Sie in den Betriebs-
anleitungen der angeschlossenen Geréte.
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Systemstorungen Fortsetzung

Systematische Fehlersuche bei Systemstérungen

Die Fehlerquellen bei Systemstorungen eines CAN-Bus-Systems mit mehreren Bus-Teilnehmern

miissen systematisch analysiert werden, weil fehlerhafte Einzelkomponenten oder falsche Einstel-
lungen negative Wechselwirkungen mit intakten Bus-Teilnehmern im CAN-Bus-System hervorrufen
konnen. Es konnen infolge dieser Wechselwirkungen Fehlermeldungen bei voll funktionsfahigen Bus-

Teilnehmern erscheinen, was die Lokalisierung des oder der Fehler erschwert.
Wir empfehlen folgende Systematik bei der Fehlersuche:
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Schritt 1 (Start)
Klemmleisten in allen
Sensoren der BUS-
Teilnehmer losen!

Niveauelektrode
Leitfahigkeitselektrode
Druckgeber
Temperaturgeber, etc.

Priifung
Fehler mit Hilfe der
Fehler-Checklisten
beheben!

AbschlieBende
Priifung — sind alle
Fehler behoben?

Schritt 2
Klemmleiste des
Messwertgebers
eines Systems

zum Beispiel NRS ...
und

NRG ... (Elektroden)
aufstecken!

Systemfehler
Fehler mit Hilfe

der Fehler-Checklisten
identifizieren!

Geréat spannungsfrei
schalten!

a=

Schritt 3
Netzspannung fiir die
BUS-Teilnehmer des
Systems

zum Beispiel NRS ...
und NRG ...
einschalten!

néchstes System priifen

System 0.K.
Klemmleisten
zwischen den BUS-

Teilnehmern des
Systems
zum Beispiel NRS ...

und NRG ... l6sen!




Begriffserklarungen

Absalzen:

Mit Beginn des Verdampfungsvorgangs reichert sich Kesselwasser, je nach Dampfentnahme, tiber
einen bestimmten Zeitraum mit geldsten, nicht dampffliichtigen Salzen an. Steigt der Salzgehalt iiber
den vom Kesselhersteller festgelegten Sollwert, bildet sich mit zunehmender Dichte des Kesselwas-
sers Schaum, der in Uberhitzer und Dampfleitungen mitgerissen wird. Die Folge davon sind Beein-
tréchtigungen der Betriebssicherheit und schwere Schéden an Dampferzeuger und Rohrleitungen.
Durch eine kontinuierliche und / oder periodische Ableitung einer bestimmten Kesselwassermenge
(Absalzventil) und ein entsprechendes Nachspeisen von frisch aufbereitetem Speisewasser kann die
Salzanreicherung in den zuldssigen Grenzen gehalten werden.

Abschlammen:

Wahrend des Verdampfungsvorgangs lagert sich feiner Schlamm auf Heizfldchen und am Boden des
Dampferzeugers ab. Infolge der Isolationswirkung kann dies zu gefahrlichen Uberhitzungsschaden an
den Kesselwénden fiihren. )

Das Abschlammen erfolgt durch das schlagartige Offnen des Abschlammuventils. )

Der Abschlammeffekt wird nur im ersten Moment der Ventiloffnung wirksam, d.h. die Offnungszeit
sollte etwa 2 Sekunden betragen. Langere Offnungszeiten flinren zu Wasserverlust.

Durch eine zeitabhéngige Impuls- / Pausenansteuerung des Abschlammventils kann bedarfsgerecht
der Kesselschlamm aus dem Kessel entfernt werden.

Die Pause zwischen den Abschlammimpulsen kann dabei zwischen 1-120 h eingestellt werden
(Abschlammintervall). Die Abschlammdauer selbst ist einstellbar zwischen 1 und 60 s. Bei groBen
Kesseln kann es notwendig sein, die Abschlammimpulse zu wiederholen. Die Wiederholrate ist zwi-
schen 1 und 5 einstellbar (Abschlammimpulse) mit einem Abstand von 5 - 30s (Impulsintervall).

Ansprechempfindlichkeit (konduktive Niveauregelung):

Die Niveauelektrode NRG 16-42 funktioniert nur bei Einsatz in Wasser mit einer elekirischen Mindest-
leitfahigkeit. Bei einer elektrischen Leitfahigkeit des Wassers < 10 uS/cm bei 25°C ist die Ansprech-
empfindlichkeit in den Bereich 0,5 pS/cm umzuschalten.

Betriebsstellung des Absalzventils:

In der Praxis wird oft dem Kessel iiber das Absalzventil eine bestimmte Wassermenge entzogen, um
die Salzkonzentration in den gewiinschten Grenzen zu halten. D. h., das Ventil muss dauernd wahrend
des Betriebes etwas gedffnet sein, damit diese Wassermenge abflieBen kann (Ventilstellung Betrieb).
Diese Betriebsstellung ist einstellbar zwischen 0 und 25%. Die entsprechende Absalzmenge kann
dann anhand der Durchsatzdiagramme des Absalzventils ermittelt werden.

CANopen Antrieb:
Das Absalz- und/oder Regelventil ist mit einem CANopen Antrieb ausgeriistet. Siehe Betriebsanleitung
EF 1-40 / URZ 40.

Démpfung (Leitfahigkeitsregelung)
Durch Dampfblasenbildung kann die Anzeige der Leitfahigkeit stark schwanken. Die Anzeige wird
beruhigt durch das Einschalten der Dampfung.

Messbereich (Leitfahigkeitsregelung):
Mit der Einstellung Bereich wird der Istwertausgang 4-20 mA des Steuergerétes LRR 1-40 normiert.

Proportionalbereich X, (Leitfahigkeitsregelung):

Soll der Regler als kontinuierlicher Proportionalregler arbeiten, so kann der Proportionalbereich
zwischen 1 und 150 % eingestellt werden. Er bezieht sich auf den eingestellten Sollwert w. Bei der
Einstellung X, = 0 ist der Regler als 2-Punkt-Regler konfiguriert.

Proportionalbereich Xp (kapazitive Niveauregelung):

Der Schaltpunkt 2 markiert die obere Grenze des Proportionalbereichs, Schaltpunkt 3 dagegen

die untere Grenze. Die Differenz zwischen Schaltpunkt 2 und Schaltpunkt 3 ergibt den Betrag des
Proportionalbereiches X.
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Begriffserklarungen rorsetzung

Schalthysterese Hyst (Leitfahigkeitsregelung):

Bei der Einstellung X, = 0 ist der Regler als 2-Punkt-Regler konfiguriert, d. h. bei positiver Regelab-
weichung (X > w) fahrt das Ventil in die Stellung AUF. Die Leitfahigkeit muss dann absinken und hat
sie einen Wert erreicht, der um die eingestellte Hysterese niedriger liegt als der Sollwert, erfolgt die
Umsteuerung und das Ventil fahrt in die Stellung Betrieb.

Schaltzeiten (konduktive und kapazitive Niveauregelung):
Fiir die Ausgangsrelais 1 — 4 konnen jeweils unabhéngig voneinander Verzogerungszeiten fiir das Ein-
und Ausschalten eingestellt werden.

Stand-by Betrieb (Leitfahigkeitsregelung):

Um Wasserverluste zu vermeiden, kann bei Abschalten der Feuerung oder bei Stand-by Betrieb die
Absalzregelung und das automatische Abschlammen (wenn aktiv) ausgeschaltet werden. Ausgeldst
durch einen externen Steuerbefehl fahrt das Absalzventil in die Stellung ZU. Im Stand-by Betrieb
bleiben Grenzwert MIN/MAX und die Uberwachungsfunktionen aktiv.

Nach Umschalten in den Normalbetrieb fahrt das Absalzventil wieder in die Stellung BETRIEB oder in
die Regelposition. Zusatzlich wird ein Abschlammimpuls ausgeldst (wenn automatisches Abschlam-
men aktiv ist und ein Abschlammintervall und die Abschlammdauer eingegeben wurden).

Temperaturkompensation (Leitfahigkeitsregelung):

Die elektrische Leitfahigkeit von Wasser &ndert sich mit der Temperatur. Zum Vergleich der Messwerte
ist es daher notwendig, die Messung auf die Referenztemperatur von 25°C zu beziehen und die
gemessene Leitfahigkeit mit einem Temperaturkoeffizienten o (Tk) zu korrigieren.

Fiir eine automatische Temperaturkompensation kénnen die drei Verfahren TK Linear, TK Norm oder TK
Auto eingestellt werden.

TK (Linear):

Um den Messwert auf 25°C zu beziehen, ist ein TK zwischen 0 und 3,0 %/°C einstellbar, Standard ist
2,1 %/°C. Damit wird linear iiber den gesamten Messbereich der Messwert korrigiert. Dieses Verfah-
ren wird Gblicherweise fiir Dampferzeuger mit konstantem Betriebsdruck eingesetzt. Nach Einstellung
des TK und Erreichen des Betriebsdrucks messen Sie mit einem kalibrierten Leitfahigkeitsmessgerat
die Leitfahigkeit des Kesselwassers und vergleichen Sie den gemessenen Wert mit der angezeigten
Leitfahigkeit. Weicht der gemessene Wert von der angezeigten Leitfahigkeit ab, muss der TK so weit
verandert werden, bis die Messwerte (ibereinstimmen.

TK (Norm):

Da die Abhéngigkeit der Leitfahigkeit von der Temperatur (ber einen gréBeren Temperaturbereich nicht
konstant ist, wurden mit verschiedenen Konditionierungsmitteln und unterschiedlichen Basisleitfahig-
keiten experimentell Leitfahigkeits-/Temperaturkurven ermittelt. Diese Kurven sind als Normkurven
hinterlegt und kénnen fiir die Temperaturkompensation genutzt werden. Das Verfahren TK (NORM)
eignet sich flir Dampferzeuger im Gleitdruckbetrieb, dies bedeutet, die Dampferzeuger arbeiten ohne
festen Betriebspunkt (z.B. Schwachlast 10 bar, Volllast 15 bar).

TK (Auto):

Bei diesem Verfahren wird die Temperaturkompensation anhand einer anlagenspezifischen Leitfahig-
keits-/Temperaturkurve (Auto-Kurve) durchgefiihrt. Voraussetzung dafiir ist jedoch die Aufnahme der
Auto-Kurve. Drehen Sie dazu das Navigationsrad bei TK (AUTO) auf Start und driicken das Naviga-
tionsrad um mit der Aufnahme der Kurve zu beginnen. Bringen Sie jetzt den Dampferzeuger auf den
hdchsten Betriebsdruck. Wéahrend des Aufheizens werden (iber 100°C alle 10°C die Werte Temperatur
und Leitfahigkeit aufgenommen und die aktuelle Temperatur angezeigt. Nach 25 aufgenommenen
Werten oder durch Anwahl von STOP wird die Aufzeichnung beendet und die Auto-Kurve gespeichert.
Das Verfahren TK (AUTO) eignet sich fiir Dampferzeuger im Gleitdruckbetrieb.

Bei Kompensation AUS wird die absolute Leitféhigkeit angezeigt.
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Begriffserklarungen -rorsetzung

Zellkonstante (Leitfahigkeitsregelung):

Die Zellkonstante ist eine geometrische GeratekenngroBe der Leitfahigkeitselektrode und wird bei der
Berechnung der Leitfahigkeit beriicksichtigt. Im Laufe des Betriebs kann sich diese Konstante jedoch
andern, z.B. durch Verschmutzung der Messelektrode.

Weicht bei einer Vergleichsmessung die angezeigte Leitfahigkeit von dem Vergleichsmesswert ab,

ist zundchst die Temperaturkompensation zu tiberpriifen. Erst wenn die Einstellung des Temperatur-
koeffizienten fiir die Korrektur nicht mehr ausreicht, sollte die Zellkonstante angepasst werden. Die
Zellkonstante ist dabei so weit zu veréndern, bis der gemessene Wert mit der angezeigten Leitfahigkeit
libereinstimmt.

24-Stunden Spiilen (Leitfahigkeitsregelung):

Um ein Festsetzen des Absalzventils zu verhindern, wird nach dem Einschalten der Netzspannung ein
Spiilimpuls ausgeldst. Das Absalzventil wird fiir 2 Minuten angesteuert und offnet. Nach Ablauf dieser
Zeit erfolgt die Umkehrung und das Ventil wird wieder fiir 2 Minuten angesteuert und fahrt in die
Stellung ZU. Danach fahrt das Ventil in die Stellung BETRIEB oder in die von der Regelung angeforderte
Position. Dieser Vorgang wiederholt sich alle 24 Stunden. Im Stand-by Betrieb lauft das Zeitintervall
ohne Auslésung des Spiilimpuls weiter. Wahrend des Spiilens ist Grenzwert MIN nicht aktiv.

Die 24h-Spiilung kann EIN und AUS geschaltet werden.
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